SV-IP5A Kullanim Kilavuzu

0.9-30 KW [200V] / 2.2-450kW [400V]




LS Degisken Frekansl Siiriiciileri satin aldiginiz i¢in tesekkiirler! -

EMNIYET TALIMATLARI

Yaralanma ve maddi hasari onlemek i¢in suricunun kurulum ve
calistiriimasi esnasinda bu talimatlan takip edin.

Talimatlari ihmal etmekten dolayi dogru olmayan calistirma zarar
veya hasara sebep olacaktir. Onemli bilgilere dikkat cekmek igin
kilavuz boyunca asagidaki isaretler kullanilir.

. Bu isaret, talimatlari takip etmediginiz\
/ TEHLIKE

takdirde ani 6lium veya ciddi yaralanma
olusabilecegini belirtir.

Bu isaret olum veya ciddi yaralanma
AUYARI olasiligini belirtir.

: Bu isaret suricu veya diger bilesenlerin
&TEDBIR hasar gorme olasiligini belirtir.

- /

= Bu kilavuzdaki ve techizatiniz lizerindeki her igsaretin anlami
su sekildedir.

Bu emniyet uyari igaretidir.
& Tehlikeli durumdan sakinmak igin talimatlan dikkatlice okuyun ve takip
edin.

& Bu isaret, kullaniciyi triin igerisinde bedensel yaralanma veya
elektrik carpmasina sebep olabilecek “tehlikeli gerilim” mevcudiyeti
konusunda uyarir.

= Bu kilavuz, kullanicinin erigebilecegi bir yerde
bulundurulmaldir..

= Bu kilavuz, suricuyu gercekte kullanan ve bakimindan
sorumlu olan kigiye verilmelidir.



/N UYARI

Gug¢ uygulanmig iken veya unite ¢alisiyor iken kapagi ¢ikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik garpmasi meydana gelebilir.

Surucuyu on kapagi ¢ikarilmis durumda iken galistirmayin.
Aksi takdirde, aciktaki terminaller ve bus barlari sebebiyle elektrik garpmasi meydana
gelebilir.

Girig gucu uygulanmamis olsa dahi, periyodik muayeneler veya

kablolama haricinde kapagi ¢ikarmayin.
Aksi takdirde, kapasitor banklarina temas etme sebebiyle elektrik carpmasi meydana
gelebilir.

Kablolama ve periyodik muayeneler giris glicuiniin kesilmesinden en az
10 dakika sonra ve DC baglanti voltajinin desarj oldugu bir dl¢u aleti ile

denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gercgeklestirilmelidir.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Butonlari kuru ellerle ¢aligtiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik garpmasi meydana gelebilir.

Kablolar surtmelere, asiri gerginlige, agir yuklere veya sikistirmaya

maruz birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik garpmasi meydana gelebilir.

/\ TEDBIR

Surucuyu alev almaz bir yluzey tzerine kurun. Yakinina alev alabilir bir

malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin ¢ikabilir.

Sarucu hasar goriirse giris gucunu kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol agabilir.

Kapattiktan veya baglantisini kestikten sonra siriiciiye temas etmeyin.

Bir ka¢ dakika suresince sicak kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalar meydana gelebilir.

Kurulumu tamamlanmis olsa dahi, hasarli veya parcalari eksik bir
surucuye gug¢ uygulamayin.

takdirde, elektrik garpmasi meydana gelebilir.

Surucii icine iplik, kagit, aga¢ parcaciklari, toz veya diger yabanci
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BOLUM 1 - TEMEL BILGI

Bu siiriiciiyii calistirmadan veya serviste bulunmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Siiriicii bu kilavuza
gore kurulmalidir. Asagidaki diizenler bu kilavuzdaki giivenlik mesajlarini belirtmek i¢in kullanilir. Bu
mesajlara onem vermede gosterilen zaafiyet ciddi, hatta muhtemelen 6liimciil yaralanmaya bile yol agabilir veya
iirlinlere veya ilgili techizat ve sistemlere hasar verebilir.

1.1 Muayene

- Siiriicliyli paketinden ¢ikarin ve nakliye hasarlarina karsi dis yiizeyini kontrol edin. Hasar bariz ise nakliye
acentasini ve LSIS satig temsilcinizi bilgilendirin.

- Kapagi agin ve siiriiciiyii herhangi bariz bir hasara veya yabanci cisimlere karsi kontrol edin. Biitiin takili
donanim ve terminal baglanti donanimlarinin uygun bir sekilde oturtuldugundan, giivenli sekilde
takildigindan ve hasarsiz oldugundan emin olun.

- 1P5A siiriiciisii lizerindeki etiketi kontrol edin. Siiriicii iinitesinin uygulama i¢in dogru beygir giiciinde ve giris
geriliminde oldugunu dogrulaym.

1.1.1 Siriicii model numarasi
Siiriicliniin numaralama sistemi asagida gosterildigi gibidir.

SV 055 iPSA -2 NE
|

Motor degeri M N: Tus takimi yok
055 5.5kW O: UL Agik Tip
900 90kW E: UL Muhafazali Tip 1

L: Dahili DC Kesme

Seri ismi < > Giris Gerilimi
iPSA 2 200 - 230V
4 380 - 480V

* UL Agik tip : UL Agcik tip iiriin kapali mekan iginde panel iizerine takilmalidir.
* UL Mubhafazali tip 1 : UL Muhafazal: tip 1 tiriinii kapali mekan i¢inde panel olmadan takilabilir.

1.1.2 Kurulum

Siirticiiyii glivenli sekilde calistirmak igin siiriicliyii uygun yerde, uygun yonde ve uygun mesafeler birakarak
kurun.

1.1.3 Kablolama

Gii¢ kaynagi, motor ve ¢alistirma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal bloguna baglayin. Yanlig baglantinin
stiriicii ve ¢evresel cihazlara hasar verebilecegini aklinizda bulundurun.




Boliim 2 - Ozellik

2.3 380 ~ 480V Sinifi (37~90kW / 50~125HP)

Model Numarasi 370 450 550 750 900
(SVxxxiP5A-4)
Kapasite [kKVA]® 59.8 72.5 87.6 121.1 145.8
Cikis Fan |motor HP 50 60 75 100 125
degerleri veya |degeri® [w 37 45 55 75 90
pO,T(Il,’ia Akim [A] 91 110 152 183
yu (110% asr1 yiik) 110% 1Dakika (Normal Calisma)
Genel |motor HP 40 50 60 75 100
yik |degeri” W 30 37 45 55 75
Akim [A]
(150% as1r1 yiik)
Frekans 0.01 ~120 Hz
Gerilim 380 ~ 480 V®
Giris Gerilim 30380 ~ 480 V (-15% ~ +10 %)
degerleri  |prekans 50/60 Hz (£ 5 %)
Koruma derecesi IP00 / UL Agik®
Agirlik [kg (Ibs.)]  |Standart Tip 27(59.5) | 27(59.5) 29(64) 42092.6) | 43(94.8)
Dahili DCL Tipi 3986) | 40(882) | 42(92.6) | 67(147.4) | 68(149.9)
2.4 380 ~ 480V Sinifi (110~450kW / 150~600HP)
Model Numarasi 1100 | 1320 | 1600 | 2200 | 2800 | 3150 | 3750 | 4500
(SVxxxiP5A-4)
Kapasite [kVA]® 178 | 210 | 259 | 344 | 436 | 488 | 582 | 699
Cikis Fan [motor HP 150 200 250 300 350 400 500 600
degerleri | veya |degeri” |kw 110 | 132 | 160 | 220 | 280 | 315 | 375 | 450
POMIPA 1 A im [A] 264 | 325 | 432 | 547 | 613 | m1 | 877
yiikii .
(110% agur1 yiik) 110% 1Dakika (Normal Calisma)
Genel [motor HP 125 150 200 250 300 350 400 500
yik |degeri® |k o0 | 110 | 132 | 160 | 220 | 280 | 315 | 375
Akim [A] 223 264 325 432 547 613 731
(150% agir yiik) 150% 1 Dakika (Agir Caligma)
Frekans 0.01 ~ 120 Hz
Gerilim 380 ~ 480 V©®
Girig Gerilim 30380 ~480V (-15% ~ +10 %)
degerleri |prekans 50/60 Hz (£ 5 %)
Koruma derecesi IPO0 / UL Agik®
DCL (DC Kesme) Dahili Harici Segenek
Agirlik [kg (Ibs.)] 101 101 114 200 200 243 380 380
222.7)(222.7)| (251.3) | (441.9) | (441.9) | (535.7) | (837.7) | (837.7)




BOLUM 2 - OZELLIK

2.1 200~230V Sinifi (0.75~30kW /1~40HP)

Model Numarasi (SVxxxiP5A-2) 008 | 015 | 022 | 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300
Kapasite [kKVA]® 19 | 3.0 | 46 | 61 | 91 | 122]17.5]22.9 | 282335438
Cikis Fan |motor HP 1 2 3 5 75 | 10 15 | 20 | 25 | 30 | 40
degerleri | veya |degeri® |w 075 15 [ 22 37|55 75| 11| 15 [185] 22 | 30

pof?{ia Akim [A] s | 8 | 12| 1624|3246 |60 7488|115
yu (110% agr1 yiik) 110% 1Dakika (Normal Calisma)
Genel |motor  [HP o5 | 1 | 2] 3|5 |75]|10]15]2 |25] 30
yik |degeri® W 04 (075 15|22 |37 5575 11|15 |185] 22
Akim [A] 25| s | 8 |12 17| 23|33 | 44| 54 | 68 | 84
(150% asurt yiik) 150% 1 Dakika (Agir Caligma)
Frekans 0.01 ~120 Hz
Gerilim 200 ~230 V®
Giris Gerilim 3200 ~ 230 V (-15% ~ +10 %)
degerleri |Frekans 50/60 Hz (+ 5 %)
Koruma derecesi P20 / UL Tipil P00 / UL Agik®
Aurlik [kg (1bs.)] (31(1)) (33%) (gfg) (140'.98) (140'.98) (136.2) (13?2) (21257) égﬁg) (4%81) (4%1(.)1)

2.2 380~480V Sinifi (0.75~30kW / 1~40HP)

Model Numarasi (SVxxxiP5A-4) 008 | 015 [ 022 | 037 | 055 [ 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300
Kapasite [kKVA]? 20 | 32 | 48 | 64 | 96 [ 12.7] 19.1 | 239 |31.1|359 | 48.6
Cikig Fan [motor HP 1 2 3 5 7.5 | 10 15 20 | 25 30 40
degerleri| veya |deferi” |iw 075 15 |22 |37 55|75 11 | 15 |185] 22 | 30

po?{ia Akim [A] 8 |12 16| 12| 16| 24 |30 39| 45| 61
- (110% asirt yiik) 110% 1Dakika (Normal Calisma)
Genel [motor HP 0.5 1 2 3 55| 7.5 10 15 | 20 | 25 30
yik [degeri® |w 04 07515 |22 37|55 75 | 11 | 15 |185] 22
Akim [A] 2.5 4 6 8.8 12 16 |22/24(28/30|34/39|44/45
(150% agirt yiik) 150% 1 Dakika (Agir Calisma)
Frekans 0.01 ~ 120 Hz
Gerilim 380 ~ 480 V&
Giris  |Gerilim 30380 ~ 480 V (-15% ~+10 %)
degerleri | prekans 50/60 Hz (5 %)
Koruma derecesi 1P20 / UL Tipil P00 / UL Agik®
Agirlik [kg (Ibs.)] |Standart Tip 41 (42|42 |49 | 49 6 6 (125 13 | 20 | 20
(9.04)1(9.26)|(9.26) | (10.8)| (10.8)[(13.2)| (13.2) |(27.6)|(28.7) [ (44.1) | (44.1)
Dahili DCL Tipi - - - - - - - 19.5]1 1951 26.5 | 26.5
(42.9)|(42.9)|(58.3)| (58.3)




Boliim 2 - Ozellik

Ortak Ozellikler

Sogutma yontemi Zorlamali hava sogutma (1.5kW-2, 2.2kW-4 altinda kendi kendine soguma)

Kisa Devre Degeri 65kA, azami 100,000 RMS Simetrik ampere saglayabilen devre iizerinde
kullanima uygundur, azami 240 (veya 480V) volt

Acenta Onaylar1 UL ve cUL listeli, CE isaretli

S Kontrol Yontemi V/F, Sensorsiiz Vektor, Kayma Telafisi, Kolay Calistirma Segilebilir

; Frekans Ayar|Dijital Referans: 0.01 Hz (100 Hz altinda), 0.1 Hz (100 Hz iistiinde)

CMD Coziintirligii Analog Referans: 0.01 Hz/ 60 Hz

Frekans Hassaslig1 Dijital: Azami Cikis Frekansinin 0.01 % ‘i
Analog: Azami Cikis Frekansinin 0.1 % ‘i

V/F Orani Dogrusal, Kare Sablon, Kullanici V/F
Asin yiik Kapasitesi |1 dakikada 110 %, 1 dakikada 120% ©
Tork Artist Elile Tork Artisi (0 ~ 15 % ayarlanabilir), Otomatik Tork Artist
<§t Calisma Y ontemi Tus takimi / Terminal / Haberlesme Caligsmast
(ﬁ Frekans Ayari Analog: 0 ~ 12V /-12V ~ 12V / 4 ~ 20mA veya 0~20mA/ Sinyal / Harici PID
E‘f} _ ]?1] ital: Tus takimu
% B‘aslan'glg Ileri, Ters
=  [Sinyali
:g’ Cok adimlt  |Jog dahil 18 Hiza kadar ayarlanabilir (Programlanabilir Dijital Girig Terminalini
o kullanin, Jog/Bekleme dahil)
Cok  adimli|0.1~ 6,000 san, Cok fonksiyonlu Terminal aracilifiyla azami 4 tip ayarlanabilir.
Hizlanma/ Hizlanma/Yavaslama Sablonu: Dogrusal, U-Egrisi, S-Egrisi secilebilir
Yavaslama
Zamani
Acil Durma  |Siiriicii ¢ikisini keser Interrupts the Output of Inverter
Jog Jog Calismasi
Hata Koruma Fonksiyonu etkin oldugunda hata durumu sifirlanir
Sifirlama
§ Caligma Frekans Algilama Seviyesi, Asirt yiik alarmi, Durma, Asir1 gerilim, Diisiik
g Durumu gerilim, Siiriicii asir1 1sinmast/ Caligsma/ Durma/ Sabit ¢aligsma, Siiriicii kestirme,
E Hiz Arama
S |Hata Cikis1  |Kontak Cikist (3A, 3C, 3B) — AC 250V 1A, DC 30V 1A
Gosterge Cikis Frekansi, Cikis Akimi, Cikis Gerilimi, DC Bara Gerilimi (Cikis Gerilimi:
0~ 10V) arasindan 2 tanesini segin

Calisma Fonksiyonu |DC Fren, Frekans Siniri, Frekans Ziplama, 2. Fonksiyon, Kayma Telafisi, Ters
Déniis Onleme, Otomatik Tekrar Calisma, Siiriicii Kestirme, Otomtaik Ayar,
PID Kontrol, Gabuk Baslang | ¢, Giivenlikli Durma, Akis Freni, Diisiik kacak,
On PID, Cift PID, MMC, Kolay Calistirma, On 1sitma

Siirticii Hatas1 Asir1 Gerilim, Diigiik Gerilim, Asir1t Akim, Toprak Hatasi, Siiriicii asir1 1sinma,
Motor agir1 1sinma, Cikis fazi agik, Asiri yiik korumasi, Harici hata 1, 2,
Haberlesme hatasi, Hiz komut kaybi1, Donanim hatasi, Se¢enek hatasi, vb.

KORUMA

Stuirticti Alarm Durma 6nleme, Asir1 yiik alarmui, Is1 sensor hatasi




Boliim 2 - Ozellik

Calisma Bilgisi |Cikis Frekansi, Cikis Akimi, Cikis Gerilimi, Frekans Ayarlanan Deger, Calisma
Hizi, DC Gerilimi, Entegre Wattmetre, Fan ACIK zamani, Calisma zamani,
Son hata zamani

GOSTERGE
Tus takim

Hata Bilgisi Koruma Fonksiyonu etkinlestiginde hata gdostergesi. Azami 5 hata kaydedilir.
Son hata zamani.

2 |Cevresel Sicaklik -10°C ~40°C (14T ~ 104F) (50 ‘de 80% ‘den diisiik yiikler kullanin.)
% Depolama Sicakligi  [-20°C ~ 65°C (14F ~ 149%)
Cevresel Nem Azami 90 % RH ‘den az. (Sivilagma olmaksizin)
Yiikseklik — Titresim |1,000m (3,300ft) ‘den asagida, 5.9m/san? (0.6g) ‘den diisiik
Uygulama Alan1 Kirlilik derecesi 2, Korozyon yapici gaz, Tutusabilir gaz, Yag, Duman olmamali

(1) Nominal kapasite (V3xVxI) 200V simnifi i¢in 220V ‘a gore ve 400V simfi i¢in 460V !a goredir.
(2) 4-kutuplu standart motor kullanildiginda azami uygulanabilir kapasiteyi belirtir.

(3) Secenek tarafindan [P20 veya UL Muhafazali Tip1 saglanabilir.

(4) IP20 veya UL Muhafazali Tipl saglanmaz.

(5) Asirt yiik degeri 120%, 1 dakika ¢evre 25 ‘e goredir.



Boliim 3 - Kurulum

3.2 Kablolama
3.2.1 Temel kablolama

1) 0.75~30kW (1~40HP) icin

Ana Gii¢ Devresi

Dinamik
Fren Unitesi

(Segimli) DB Unitesi(Segimli)

DC Bus Choke (Segimli) DB Direnci

,

P1(+) P2(+) N(-)

R(L1)
S(L2)

DC Bus Choke | DB Direnci

MCCB(Segenek)
D)

Of
—O0

e

30
: AC Girig
} 50/60 Hz

Kontrol Devresi

E Programlanabilir Dijital Giris 1(Hiz L) Frekans referansi (0~12V,V1S : -12~12V)

0 O0— M1 O vi ( !—.
E Programlanabilir Dijital Giris 2(Hiz M) ——— | 5G A Frekans referansi ortak teminali
H O - M2 ] \ ®
i| Programlanabilir Dijital Girig 3(Hiz H) —— | Frekans referansi (0~20mA veya 4~20mA)
: o O0— M3
i Hata Sifitama (RST R - Analog Gi¢ Kaynagi (-12V
| (RST) 55— O M4 v :! g Giig Kaynag (12V)
i Siriici Etkisizlestir (BX) —_
! o O0— M5
i| Jog Frekans Referansi (JOG)
— o O0— M6 S0 Cikis Frekans Metre
o lleri Galigma komutu (FX)
: — M7 S1 j Gikis Gerilim Metre
Ters Galisma komutu (RX) o o— d) M8 5G Cikis metf€ sinyali igin ortak
| Ortak Teminal g C i d

CM

Programlanabilir Dijital Cikis

RS485 Sinyali

Hata Kontak Gikis1
AC250V (DC30V), 1A ‘den daha az

b

o

L]
o

0]
Kl
1]
510]

A0

BO j Frekans Referansi (Sinyal : 0 ~ 100kHz)
5G Frekans Referansi (Sinyal) igin ortak
NT

G

IR T

l Harici motor is1 algilama

o—

/

c-
Qo+

o—

RS485 Ortak
o—

= T

NOt: 1) 5G Analog Giris/C Ikig igin Ortak Toprak ‘tir. (Yalnizca 0.75 ~ 30kW (rGinlere uy gulanir)
2) V1, V1S (0~12V, -12 ~ 12V) girisi igin V1 terminalini kullanin.
3) DC reaktorii eklemek igin DC Bus Choke ‘u gikarin ve P1(+), P2(+) ‘ye baglay in.



Boliim 3 - Kurulum

2) 37~90kW (50~125HP) / 315~450(400~600HP) icin

Dinamik
Fren Unitesi
(Segimli)

Ana Gii¢ Devresi

DB Unitesi(Segimli)

DC Bus Choke (Segimli) DB Direnci

DC Bus Choke TL

DB Direnci

MCCB(Segenek) P1(+) P2(+) N(')
3 D)
38 —O _O—@R(LY)
| AC Girig —O S(L2)

50/60 Hz —({

Kontrol Devresi

E’rogramlanabilirDijital Girig 1(Hiz L)

E’rogramlanabilirDijital Girig 2(Hiz M) R
' o O M2
E’rogramlanabilirDijital Girig 3(Hiz H)

Hata Sifilama (RST)
; O

E?urucu Etkisizlestir (BX) 5O f M5
Jog Frekans Referans| (JOG)
O O—d) M6 S0 ! Cikis Frekans Metre
Iteri Galisma komutu (FX)
0 0—(5 s1 ¢

ikis Gerilim Metre

Eers Gahisma komuty (RX) o o—)Ms D?d—! j(;|k|§rwetsinyali igin ortak

énak Terminal
; CM
Programlanabilir Dijital Cikis gi - o [o—3A Hata Kontak Cikigi

_é| 3C dAC250V(DC30V), 1A ‘den daha az
C1 1] |
o_3B d

Ler

OA2_

Sez |5

OL_(L 3 A0
Ses [90]

AL

Sea |

BO Frekans Referansi (Sinyal : 0 ~ 100kHz)

;

Frekans Referansi igin ortak

ET Harici motor 1s1 algilama

RS485 Sinyali

C+
RS485 Ortak
o—d) CcM

k.

Not: 1) 5G Analog Metre Cikisi(SO,S1) ve Harici motor isi alglama(ET) icin Ortak Toprak ‘.
CM Analog Giris igin Ortak Toprak ‘tr.
2) V1, V1S (0~12V, -12 ~ 12V) girigi icin V1 terminalini kullanin.
3) DC reaktdri eklemek icin, DC Bus Choke ‘u ¢ikarin ve P1(+), P2(+) ‘ye baglayn.



Boliim 3 - Kurulum

3) 110~280kW (150~350HP) icin

Ana Gii¢ Devresi
Dinamik
Fren Unitesi }
(Secimli) DB Unitesi(Segimli)
DB Direnci
DB Direnci
P2(+)
) DC Reaktér(Dahili)
3p. —O R(L1)

AC Girigi —O S(L2)
T(L3)

: 50/60 Hz &
’ c®

Kontrol Devresi

E’rogramlanabilir Dijital Girig 1(Hiz L)

E’ro ramlanabilir Dijital Girig 2(Hiz M -_
: g j s 2(Hiz M) 5O éMZ
?rogramlanabilirDijital Giris 3(Hiz H)

Hata Sifirlama (RST)

Siirici Etkisizlestir (BX A
: stir (BX) 5 o_d M5
J_og Frequency Reference (JOG)

- O O—é M6 S0 Cikis Frekans Metre
Iteri Calisma komutu (FX)

: o) o—(j M7 s1 j Cikis Gerlim Metre
Eers Calisma komutu (RX) ﬁ—d M8 5G Gikis metf® sinyali igin ortak
QOrtak Teminal (5 - c ®

Programlanabilir Dijital Gikis éL—& o DAJ Hata Kontak Cikisi

o| 3C AC250V (DC30V), 1A ‘den daha az
C1 |] |
3B

C) A2 )
K
é)&j’ I
O A3 L A0
_(L
c3 j)l B0 Frekans Referansi (Sinyal : 0 ~ 100kHz)
I Frekans Referans igin ortak
Ot _— "o cd—%
Mj’ | [[

C-

ET Harici motor 1s1 algilama

RS485 Sinyali
C+
RS485 Ortak
.—é CcMm

Not: 1) 5G Analog Metre Cikisi(SO,S1) ve Harici motor isi alglama(ET) icin Ortak Toprak ‘tr.
CM Analog Giris icin Ortak Toprak ‘tr.
2) V1, V1S (0~12V, -12 ~ 12V) girigi icin V1 terminalini kullanin.
DC Reakiorii temel olarak siriclilerde dahilidir.
3) 110~280kW(150~350HP) igin

i
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Boliim 3 - Kurulum

7) Kontrol devre terminali

0.75 ~ 30kW/1~40HP (200V/400V Sinif1)

C+ CM C- M6 24 M7 M8 || A0 BO 5G 5G SO St

OIOIOIOICIOIONOIOIOIOIONO;

| e Y e R e R e Y e Y e Y s | O o o o o g

3A 3C 3B Al Ct A2 C2 A3 C3 A4 C4
M1 CM M2 M3 24 M4 M5 ||V+ V1 5G V= | NT

PP | DOODDD| |poeeeer[@eeee®

| e Y e R e R e Y e Y e Y s | O o o o o g

37 ~ 450 kW/ 50~600HP (400V Sinifi)

C+ CM C- M6 24 M7 M8 | [CM NC 5G 5G ET SO St

OJOIOYOIOICOIONOIOIOIOIOIONO,

O oo oo o o O o o oo o g

37 3¢ 3B Al C1 A2 C2 A3 C3 A4 C4
M1 CM M2 M3 24 M4 M5 [[V+ VI CM V- | A0 BO

DO | D@D | |pevveoe|0eveovee®

o R o [ o s | s [ s [ s N s [ s [ s = — I — I — I — I — I | =T — T — R — I = R = I~ |

11



Boliim 3 - Kurulum

Tip Sembol Isim Tamm
= Baglangic | M1, M2, M3 | Programlanabilir Dijital Programlanabilir Dijital Girisleri tanimlar.
2| Kontak Giris 1,2, 3 (Fabrika ayar1: Cok adimli Frekans 1, 2, 3)
i Fonksiyon | FX [M7] fleri Calisma Komutu Kapali oldugunda ileri Calisma ve Agik oldugunda
:g Sec¢imi Durma.
RX [MS] Ters Caligma Komutu Kapalt oldugunda Ters Calisma ve Agik oldugunda
Durma.
JOG [M6] Jog Frekans Referansi Jog Sinyali ACIK oldugunda Jog Frekansinda calisir. Yon
FX (veya RX) Sinyali tarafindan ayarlanir.
BX [M5] Acil Durma BX Sinyali ACIK oldugunda Siiriicii Cikis1 kapatilir.
Motor durmak igin elektrik freni kullandiginda BX ¢ikis
sinyalini kapatmak i¢in kullanilir. BX Sinyali KAPALI
(Kalic1 bi¢imde kapatilmamigsa) ve FX Sinyali (veya RX
Sinyali) ACIK oldugunda tedbir alin. Boyle ise, motor
caligmaya devam eder.
RST [M4] Hata Sifirlama Hata Sifirlama i¢in kullanilir,
CM Sira Ortak (NPN) NPN kontak icin ortak terminal.
24 Sira Ortak (PNP) NPN kontak girisi i¢in ortak 24V terminali.
(azami ¢ikis : +24V, 100mA)
Analog | V+, V- Analog Gii¢ Kaynag1 Analog Frekans Ayari i¢in Gli¢ Kaynagi.
frekans (+12V,-12V) Azami Cikig: +12V, 100mA, -12V, 100mA.
ayarli Vi1 Frekans Referansi Frekans referansini ayarlamak i¢in DC 0-12V veya —12~
(Gerilim) 12 V tarafindan kullanilir. (Giris empedansi 20 k ‘dirQ)
I Frekans Referansi (Akim) | Frekans referansim ayarlamak igin  0-20mA  giris
tarafindan kullanilir.
(Giris empedansi 249 ‘durQ))
A0, BO Frekans Referansi (Sinyal) | Frekans referansini ayarlamak i¢in sinyal girisi tarafindan
kullanilir.
5G (~30kW) | Frekans Referansi Ortak Analog Frekans Referans Sinyali i¢in ortak terminal.
CM(37kW~) | Terminali
Harici | NT (~30kW) | Harici motor 1s1 algilama | Motor 1s1 sensor girisi. NTC veya PTC 1s1 sensorii
motor 1s1 | ET (37kw ~) kullanarak motorun asir1 1simasint engellemek igin
algilama kullanilir.
5G NT(veya ET) i¢in ortak Harici motor 1s1 algilama i¢in ortak terminal.
Dahili RS485 | C+, C- RS485 sinyal RS485 sinyai
terminali Yiiksek, Diisiik
CM RS485 ortak Ortak Toprak. RS485 arayiizii icin terminal.
E Analog S0, S1 Programlanabilir Gerilim | Asagidakilerden birisi i¢in gerilim ¢ikisi: Cikis Frekansi,
g Cikis Cikisi Cikis Current, Cikis Gerilimi, DC bara gerilimi.
g Varsayilan deger Cikis Frekansina ayarlanmigtir. (Azami
& Cikis Gerilimi ve Cikis Akimi 0-12V ve 1mA ‘dir).
5G Analog Ortak Terminal Analog Cikig(S0, S1) i¢in Ortak Terminal.
Kontak 3A, 3C, 3B Hata Kontak Cikis1 Hata oldugunda enerji kazanir. (AC250V, 1A; DC30V,
1A)
Hata: 3A-3C Kapali (3B-3C Agik)
Normal: 3B-3C Kapali (3A-3C Acik)
Al~4, Programlanabilir Dijital Programlanabilir Dijital Cikis terminal ayarlar1 tarafindan
Cl~4 Cikis tanimlanir (AC250V, 1A veya daha az; DC30V, 1A veya

daha az)

Not) M1~M8 terminalleri kullanici tarafindan programlanabilir. NC terminali mevcut degildir.
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Boliim 2 - Ozellik

o 2.5 Boyutlar

1) SV008~055iPSA (200/400V Simifi

B
)
ry
H
A
B
B
J¢]

H2
H1

G aoo000J00O0O0O0CO0TD0TD0DO0TO0O0C0CC0
Gaoo000J000CO0CO0OCO0DTNO0D0D0CC0

E

000000 0000000000000

mm (inch)
Model W1 W2 Hl1 H2 D1 Cl C2 C3 Muhafaza

Tipi

SV008~055iP5A 150 130 284 269 156.5 24 24 24 1P20
-2/4 (5.91) (5.12) | (11.18) | (10.69) | (6.16) (0.98) (0.98) (0.98) UL Type 1
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2) SV075~300iP5A (200/400V Sinifi)
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<SV150~300iP5A-2/4> <SV075~110iP5A-2/4>
mm (inch)
Model Wi W2 W3 H1 H2 D1 Cl C2 C3  [Muhafaza Tipi

SV075iP5A-2/4| 200 180 6 284 269 182 35 24 35 P20
(7.87) | (7.09) | (0.23) | (11.18) | (10.69) | (7.16) | (1.37) | (0.98) | (1.37) UL Tip 1

SV110iP5A-2/4| 200 180 6 284 269 182 35 24 35 P20
(7.87) | (7.09) | (0.23) | (11.18) | (10.69) | (7.16) | (1.37) | (0.98) | (1.37) UL Tip 1

SVI150iP5A-2/4| 250 230 9 385 370 201 - - - IPOO
(9.84) | (9.06) | (0.35) | (15.16) [ (14.57) | (7.91) UL Acik

SVI185iP5A-2/4| 250 230 9 385 370 201 - - - IPOO
(9.84) | (9.06) | (0.35) | (15.16) [ (14.57) | (7.91) UL Acik

SV220iP5A-2/4| 304 284 9 460 445 234 - - - IPOO
(11.97) [ (11.18) | (0.35) | (8.1 | (17.52) | (9.21) UL Acik

SV300iP5A-2/4| 304 284 9 460 445 234 - - - IPOO
(11.97) | (11.18) | (0.35) | (18.11) | (17.52) [ (9.21) UL A¢ik
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3) SV150~300iPSA (UL Tip 1 veya Parca Secenegi ile kullanilan UL Acik Tip, 200V/400V Simifi)

o [
600
- 009 -
: 088 :
| ® Jr-
S
@
W3 =
mm (inch
Model W1 W2 W3 H1 H2 H3 D1 D2 |Muhafaza Tipi
SVI150iP5A-2/4 | 250 230 200.8 385 370 454.2 201 146 P20
(9.84) | (9.06) | (7.9) | (15.16) | (14.57)| (17.88) | (7.91) | (5.74) | UL Tip 1
SVI185iP5A-2/4 | 250 230 200.8 385 370 454.2 201 146 1P20
(9.84) | (9.06) | (7.9) |(15.16)|(14.57)|(17.88) | (7.91) | (5.74) | UL Tip |
SV220iP5A-2/4 | 304 284 236 460 445 599.2 234 177.5 P20
(11.97) | (11.18) | (9.29) | (18.11) | (17.52) | (23.59) | (9.21) | (6.98) | UL Tip I
SV300iP5A-2/4 | 304 284 236 460 445 599.2 234 177.5 P20
(11.97) | (11.18) | (9.29) | (18.11) | (17.52) | (23.59) | (9.21) | (6.98) | UL Tip 1

Not) NEMA 1 parca secenegini 15~90Kw(20~125HP) Acik Tipe takmak NEMA 1 ‘i karsilar ancak UL
Muhafazali Tip 1 ile uygunlugu yoktur. Bunun i¢in, liitfen UL Tip 1 {irliniinii satin alin.
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4) SV150 ~ SV300 iPSA (400V Class) — Dahili DCL Tipi

w1l

D1

w2
e & _
: 00 : =
: ©O6 N =
: 8 : =
: % : iP5SA : %
E VARIABLE FREQUENCY DRIVE E —
o o (= ===
= ) =l
W3
O lemm== D °
| © ° |
I kCE A
00000RULDALADRDORUARORODAL
B mEEoRC
mm (inch)
Model Wi w2 w3 HI H2 DI | Muhafaza
Tipi
SV150, 185iPSA-4L 250 186 7 403.5 392 261.2 IP00
(Dahili DCL Tip) 9.84) | (732) | (0.28) | (15.88) | (15.43) | (10.28) | UL Tip 1
SV220, 300iP5A-4L 260 220 7 480 468.5 | 268.6 IP20
(Dahili DCL Tip) (10.23) | (8.66) | (0.28) | (18.89) | (18.44) | (10.57) | UL Tip 1
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5) SV150 ~ SV300 iPSA (Dahili DCL Tipi, UL Tip 1 veya Parca secenegi ile kullanilan UL Acik Tip,

400V Sinifi)
1 &0 N
: )= o
EE |2
=
A == hd
i . (E= |
O O
B o] 19
LT CETTERTTr
o0 aoo00ooagomnaaonan
SR
mm (inch)
Model W1 W2 W3 H1 H2 D1 D2 Mubhafaza
Tipi
SV150, 185iP5A-4L 250 186 7 475.5 392 261.2 188.4 1P20
(Dahili DCL Tip) | (9.84) | (7.32) | (0.28) | (18.72) | (15.43) | (10.28) | (7.42) | ULTip 1
SV220, 300iP5A-4L 260 220 7 552 468.5 268.6 188.8 1P20
(Dahili DCL Tip) | (10.23) | (8.66) | (0.28) | (21.73) | (18.44) | (10.57) | (7.43) | UL Tip 1
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6) SV370 ~ SV550iPSA (400V Sinifi)

T A A

H1
H

0: -0 %
|2
l;CH ﬁ—OI D1 |
I Pa— *
o Cza0ooonm
L Caanamomnaonnn
oo
I
Model Wi w2 W3 HI H2 DI ml\r;u(;:;;:z)a
SV370, 450iP5A-4 300 190 9 534 515 265.6 f}sg(l)
(11.81) (7.48) 035 | (21.02) | (2028) | (10.46) | UL Acik
SV550iP5A-4 300 190 9 534 515 292.6 P00
(11.81) (7.48) 035 | (21.02) | (2028) | (11.52) | UL Agik
SV370, 450iPSA-4L | 300 190 9 684 665 265.6 P00
(Dahili DCL Tip) (11.81) (7.48) 035 | (2692) | (26.18) | (10.46) | UL Acik
SV550iP5A-4L 300 190 9 634 665 292.6 P00
(Dahili DCL Tip) (11.81) (7.48) 035 | (2692) | (26.18) | (11.52) | UL Acik
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7) SV370~550iP5A (UL Tip 1 veya Parca secenegi ile kullamilan UL Ac¢ik Tip, 400V Sinifi)

H1

O000O0
N N
NNV RN
LA RCETTEIUTEL o
L aarotmanoue
OO onootnonn
mm (inch)
Model Wi W2 W3 Hi1 H2 D1 D2 Mubhafaza
Tipi
SV370, 450iP5A-4 300 190 9 642 515 265.6 163.4 1P20
(11.81) (7.48) (0.35) (25.28) | (20.28) | (10.46) (6.43) UL Tip 1
SV550iP5A-4 300 190 9 642 515 292.6 190.4 1P20
(11.81) (7.48) (0.35) (25.28) | (20.28) | (11.52) (7.5) UL Tip 1
SV370, 450iP5A-4L 300 190 9 792 665 265.6 163.4 1P20
(Dahili DCL Tip) (11.81) (7.48) (0.35) (31.18) | (26.18) | (10.46) (6.43) UL Tip 1
SV550iP5A-4L 300 190 9 792 665 292.6 190.4 1P20
(Dahili DCL Tip) (11.81) (7.48) (0.35) (31.18) | (26.18) | (11.52) (7.5) UL Tip 1

Not) NEMA 1 parca secenegini 15~90Kw(20~125HP) Acik Tipe takmak NEMA 1 ‘i karsilar ancak UL
Muhafazali Tip 1 ile uygunlugu yoktur. Bunun i¢in, liitfen UL Tip 1 {irliniinii satin alin.
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8) SV750, 900iPSA (400V Simfi)
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9) SV750, 900iPSA (UL Tip 1 veya Parca secenegi ile kullanilan UL Acik Tip, 400V Sinifi)

1
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H1

6 o =
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0 Ls ¢ =
T

VAV
ot
ot
mm (inch)
Model W1 w2 W3 HI H2 D1 D2 Muhafaza
Tipi
SV750,900iP5A-4 370 220 9 767.5 586.5 337.6 223.4 1P20
(14.57) (8.66) (0.35) (30.22) | (23.09) | (13.29) (8.8) UL Tip 1
SV750, 900iP5SA-4L 370 220 9 917.5 736.5 337.6 223.4 1P20
(Dahili DCL Tip) (14.57) (8.66) (0.35) (36.12) | (28.99) | (13.29) (8.8) UL Tip 1

Not) NEMA 1 parca segenegini 15~90Kw(20~125HP) A¢ik Tipe takmak NEMA 1 ‘i karsilar ancak UL
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10) SV1100, 1600iPSA (400V Simifi)
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Boliim 5 — Parametre Listesi

5.2 Parametre listesi

[DRYV Grubu]
KOD | Haberlesme Tanim LCD Tus takim Ayar Arahgi Fabrika Calisma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayillan1 | esnasinda
ayarlana_
bilme
DRV-00 9100 Komut Frekansi Cmd. freq 0 to FU1-30[Hz] 0 [Hz] (6] 1
(1) (Motor ¢aligmast
esnasinda ¢ikis frekansi,
motor durmasi esnasinda
referans frekansi), Cikig
akimi (LCD)
DRV-01 9101 Hizlanma | Acc. Time Hizlanma Zamani 0 to 6000 [san] 20 [san] (0] 2
Zamani 60 [san]
DRV-02 9102 Yavaglama| Dec. time | Yavaslama Zamani 0 to 6000 [san] 30 [san] (0] 2
Zamani 90 [san]
DRV-03 9103 Siiriicii Modu Drive mode 0 (Tus takimi) 1 X 4
(Calistir/Durdur Y dntemi) 1 (Fx/Rx-1) (Fx/Rx-1)
2 (Fx/Rx-2)
3 (Int. 485)
DRV-04 9104 Frekans Modu (Frekans Freq mode 0 (Tus takimi-1) 0 X 4
ayar yontemi) 1 (Tus takimi-2) (Tus takimi-1)
2 (V1)
3 (V1S)
4 (D)
5 (V1+D)
6 (Sinyal)
7 (Int. 485)
8 (Ext. PID)
DRV-05 9105 Adim Frekansi 1 Step freq-1 0 to FU1-30[Hz] 10 [Hz] [6) 4
DRV-06 9106 Adim Frekansi 2 Step freq-2 20 [Hz] (0]
DRV-07 9107 Adim Frekansi 3 Step freq-3 30 [Hz] (0]
DRV-08 9108 Cikis Akimi Current *[A] * [A] * 5
DRV-09 9109 Motor Hizi Speed * [rpm] * [rpm] * 5
DRV-10 910A DC bara gerilimi DC link Vtg * V] *[V] * 5
DRV-11 910B Kullanicr gosterge se¢imi User disp Cikig gerilimi * 5
[V]
DRV-12 910C Akim hata gostergesi Fault * * * 5
DRV-14 910E Hedef/Cikis Tar. Out. Freq. * [Hz] * [Hz] * 6
2) Frekans Gostergesi
DRV-15 910F Referans/Geri besleme Ref. Fbk. Freq. * [Hz] * [Hz] o 6
(2) Frekans Gostergesi
DRV-16 9110 Hiz Birim Se¢imi Hz/Rpm Disp Hz veya Rpm Hz (6] 7
DRV-18 9112 PID Parametresi RT * [Hz] * [Hz] X 7
2) F O
DRV-19 9113 AD Parametresi V1 V2 * * X 7
V1S I
DRV-20 9114 EXT-PID Parametresi RT % % X 7
3) F O
DRV-22 9116 Yerel/Uzak Tusu Yerel Uzak Tusu 1 (Kntl&Ref Durma) |Kntl&Ref (0] 7
2 (Kontrol Durma) Durma
3 (Talnizca Ref)
4 (Kontrol&Ref
Calismast)
5 (Kontrol Caligmast)
6 (Etkisiz)
DRV-23 9117 Tus takimi1 Modu Tus Ref Modu 1 (Asgari Hiz) Etkisiz (0] 8
2 (Son Hiz)
3 (Ayar Hiz1 1)
4 Durma)
5 (Hata)
6 (Etkisiz)
DRV-91 915B Stirticti modu 2 Siirticii modu2 0 (Keypad) 1 X
@) 1 (Fx/Rx-1) (Fx/Rx-1)
2 (Fx//Rx-2)
DRV-92 915C Frekans modu 2 Frek modu2 0(Tus tak 1m1-1) 0 X
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KOD | Haberlesme Tanim LCD Tus takimi Ayar Arahgi Fabrika Calhisma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam1 | esnasinda
ayarlana_
bilme
1 (Tus takimi-2) (Tus takimi-1)
2 (V1)
3 (V1S)
4 ()
5 (V1+D)
6 (Sinyal)

*[CGri ile isaretlenen kodlar gizli parametrelerdir ve yalnizca ilgili fonksiyonlar ayarlandiginda goriinecektir.

(1) Hiz birimi, DRV-16 [Rpm] ‘ye ayarlandiginda [Hz] ‘den [%] ‘ye degistirilir. APP-02 [Evet] ‘e ayarlandiginda ve APP-
06 ya I, V1 veya Sinyal ‘e ve I/0-86~ I/0O-88 ‘den birisi ya [Hiz] (Hz veya Rpm), [Yiizde], [Bar], [mBar], [kPa] veya
[Pa] ‘ye ayarlandiginda yalnizca Kullanici Birimi goriintiilenecektir.

Cikis Frekansi (Hz veya Rpm; Cikis hiz birimi), siiriiciiniin calismasi esnasinda DRV-00 ‘da goriintiilenir.
Kullanic1 Birim referansi (Secgilen PID kontroldr birimi) siiriiciiniin calismadigi esnada DRV-00 ‘da goriintiilenir.

(2) DRV-15, DRV-18, APP-02 [Proses PI Modu] “Evet” ‘e ayarlandiginda goriinecektir. Kullanict Birimi de I[/O-86~ I/O-

88 “den birisi ya [Hiz](Hz veya Rpm), [Yiizde], [Bar], [mBar], [kPa] veya [Pa] ‘ya ayarlandiginda goriintiilenir.

(3)DRV-20, APP-80 [Harici Proses PI Modu] “Evet” ‘e ayarlandiginda gériinecektir.
(4) DRV-91/92, DRV-22 [2. kaynak] ‘a ayarlandiginda goriinecektir.
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[FU1 GRUBU]

KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takim Ayar Arahg Fabrika Cahisma Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayil esnasinda
an ayarlana_
bilme
FU1-00 9200 Istenen Kod # ‘a ziplama Jump code 1to 74 1 0} 10
(Yalnizca LCD tus
yakimini kullanin)
FU1-01 9201 Calisma Onleme Run prevent 0 (Yok) 0 (Yok) X 10
1 | (lleri 6nleme)
2 | (Ters dnleme)
FU1-02 9202 Hizlanma Sablonu Acc. Pattern 0 (Dogrusal) 0 X 10
T [ (Seznis)) (DO%"”“
2 (U-egrisi)
FU1-03 9203 Yavaglama Sablonu Dec. Pattern 0 (Dogrusal) 0 X 10
1 (S-egrisi) (Dolg)rusa
2 (U-egrisi)
FU1-04 9204 S-Egrisi Start SCurve 0 to 100 [%] 50 [%] X 10
) Hizlanma/Yavaglama
Sablonu i¢in Baglangi¢
Egrisi
FU1-05 9205 S-Egrisi End SCurve 0 to 100 [%] 50 [%] X
Hizlanma/Yavaglama
Sablonu i¢in Bitis Egrisi
FUI1-10 920A On Isitma Pre-Heat mode 0 (Hayr) 0 (No) X 11
1 (Evet)
FUI-11 920B On Isitma Degeri Pre Heat level 1 to 50 [%] 30 (%) X
FUI1-12 920C Pre-Heat Duty Pre Heat Perc 1 to 100 [%] 50 (%) X
FU1-20 9214 Baslangic Modu Start mode 0 | (Hizlanma) 0 X 12
(Hizlanm
1 |(Dc-baslangig) a)
2 (Cabuk
baslangic)
FU1-21 9215 Baslangi¢c DC Enjeksiyon DcSt time 0 to 60 [san] 0.1 [san] X 12
(6) Fren Zamani
FU1-22 9216 Baglangi¢ DC Enjeksiyon DcSt value 0to 150 [%] 50 [%] X
Fren Zamani
FU1-23 9217 Durma Modu Stop mode 0 | (Yavaslama) 0 X 12
(Yavagla
1 (Dc-fren) ma)
2 (Serbest
calisma)
3 (Akis freni)
FU1-24 9218 DC Enjeksiyon Fren Agik DcBlk Time 0.1 to 60 [san] 0.1 [san] X 13
7 gecikme zamani
FU1-25 9219 DC Enjeksiyon Fren DcBrk freq 0.1 to 60 [Hz] 5 [Hz] X
Frekansi
FU1-26 921A DC Enjeksiyon Fren DcBr time 0 to 60 [san] 1 [san] X
Zamani
FU1-27 921B DC Enjeksiyon Fren DcBr value 0to 200 [%] 50 [%] X
Degeri
FUI1-28 921C Giivenli Durma Safety Stop 0 (Hayur) 0 (No) X 14
1 (Evet)
FU1-29 921D Gii¢c Kaynak Frekansi Line freq 40 to 120 [Hz] 60.00 X 14
[Hz]
FU1-30 921E Maksimum Frekans Max freq 30 - 120 [Hz] 60.00 X 14
[Hz]
FUI-31 921F Temel Frekans Base freq 0.01 - 10 [Hz] 60.00 X 14
[Hz]
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takimi Ayar Arahgi Fabrika Calisma Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayil esnasinda
anl ayarlana_
bilme
FU1-32 9220 Baglangi¢ Frekansi Start Freq 0.01 to 10 [Hz] 0.50 X 14
[Hz]
FU1-33 9221 Frekans Sinir segimi Freq limit 0 (No) 0 (No) X 15
1 (Yes)
FU1-34 9222 Frek Alt Sinirt Lim Lo Freq 0-FUI-35 0.50 o 15
8 _ [Hz]
FU1-35 9223 Frek Ust Simirt Lim Hi Freq FU1-34 —FU1-30 ]60.00 X 15
[Hz]
FU1-40 9228 Volt/Hz Sablonu V/F Pattern 0 (Linear) 0 X 16
(Linear)
1 (Square)
2 (User V/F)
FU1-41 9229 Kullanic1 V/F — Frekans 1 User freq 1 0 to FU1-30 15.00 X 16
(©)] [Hz]
FU1-42 922A Kullanic1 V/F — Gerilim 1 User volt 1 0 to 100 [%] 25 [%] X
FU1-43 922B Kullanic1 V/F — Frekans 2 User freq 2 0 to FU1-30 30.00 X
[Hz]
FU1-44 922C Kullanic1 V/F — Gerilim 2 User volt 2 0 to 100 [%] 50 [%] X
FU1-45 922D Kullanic1 V/F — Frekansi 3 User freq 3 0 to FU1-30 45.00 X
[Hz]
FU1-46 922E Kullanic1 V/F — Gerilim 3 User volt 3 0 to 100 [%] 75 [%] X
FU1-47 922F Kullanic1 V/F — Frekansi 4 User freq 4 0 to FU1-30 60.00 X
[Hz]
FU1-48 9230 Kullanic1 V/F — Gerilim 4 User volt 4 0 to 100 [%] 100[%] X
FU1-49 9231 Girisg gerilim ayari VAC 380.0V 73 to 115.0 [%] |86.4 [%] X 17
FU1-50 9232 Motor Nominal Gerilim Motor Volt 0 to 600 [V] 380 [V] X 17
FU1-51 9233 Enerji Tasarruf Energy save 0 (None) 0 (None) X 17
1 (Manual)
2 (Auto)
FUI1-52 9234 Enerji Tasarruf % Manual save% 0 to 30 [%] 0 [%] (0)
(10)
FUI1-54 9236 Entegre Wattmetre KiloWattHour M kWh * X 18
FU1-55 9237 Siirticti Sicakligt Inv. Temp. 0 to 160 [degree] * X 18
FU1-56 9238 Motor Sicakligi Motor Temp. 0 to 160 [degree] * X 18
FU1-57 9239 Motor yok se¢imi No Motor Sel 0 (No) 0 (No) X 18
1 (Yes)
FU1-58 923A Hata akim seviyesi No Motor Level 5 to 100 [%)] 5 [%] X 18
FU1-59 923B Hata zaman ayar1 No Motor Time 0.5t0 10.0 [sec] | 3.0 [sec] X 18
FU1-60 923C Elektronik Is1 se¢imi ETH select 0 (No) 1 (Yes) (0] 19
1 (Yes)
FU1-61 923D 1 dakika siiresince ETH 1min FU1-62 to 200 [%] | 150 [%] o 19
Elektronik Is1 Seviyesi
FU1-62 923E Siirekli olarak Elektronik ETH Cont 50 to FU1-61 120 [%] o 19
Is1 Seviyesi (Maximum 150%))
FU1-63 923F Ozellik secimi Motor type 0 (Self-c((i)ol) | 0 (Sellf- o 19
(Motor Tipi) 1 (Forced-cool) cool)
FUI1-64 9240 Asint yiik uyar1 seviyesi OL level 30to 110 [%] 110 [%] (¢} 20
FUI1-65 9241 Asin yiik uyart zamani OL time 0 to 30 [sec] 10 [sec] (0] 20
FU1-66 9242 Asirt yiik hata se¢imi OLT select 0 (No) 0 (No) (0] 20
(Yes)
FU1-67 9243 Asirt yiik hata seviyesi OLT level 30 to 150 [%] 120[%] o 20
an
FU1-68 9244 Asiri yiik hata gecikme OLT time 0 to 60 [san] 60 [san] o 20
zamani
FU1-69 9245 Girig/Cikis Faz Kayip Trip select 000to 111 100 (0] 21
Koruma (Ayarlanmis Bit)
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takim Ayar Arahgi Fabrika Calisma Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayil esnasinda
anl ayarlana_
bilme
FU1-70 9246 Durma Engelleme Se¢imi Stall Mode. Hayir Hayir X 21
Evet
FU1-71 9247 Durma Engelleme Seviyesi Stall level 30 to 200 [%] 110[%)] X 21
FU1-72 9248 Hizlanma/Yavaglama Acc/Dec ch F 0 ‘dan FU1-30 ‘a | 0[Hz] X 21
Degisim Frekansi
FU1-73 9249 Hizlanma ve Yavaglama Acc/Dec freq 0 (Azami |0 (Azami X 22
icin referans frekansi frek) frek)
1 (Delta frek)
FU1-74 924A Hizlanma/Yavaslama Time scale 0 (0.01 san) 1(0.1 o 22
Zaman Olgegi 1 (0.1 san) san)
2 (1 san)
FUI1-75 924B Yukar1 Asag Kaydetme UpDnSaveMode 0 (Hayir) 0 (Hayzr) X 22
Modu 1 (Evet)
FUI1-76 924C Yukar1 Asagi1 Kaydetme UpDnSaveFreq Baslangi¢ Frek ‘dan| 0.00Hz o 22
31 Frek 120[Hz] ‘e

* []Gri isaretlenen kodlar gizli parametrelerdir ve iligili fonksiyonlar ayarlandiginda goriinecektir.
(5) Yalnizca FU1-02, FU1-03 [S-Egrisi] ‘ne ayarlandiginda goriintiilenir.

(6) Yalnizca FU1-20 [DC-basglangi¢] ‘a ayarlandiginda goriintiilenir.

(7) Yalnizca FU1-23 [DC-Fren] ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.
(8) Yalnizca FU1-33 [Evet] ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.

(9) FU1-41~48 yalnizca FU1-40 [Kullanic1 V/F] ‘ye ayarlandiginda goriintiilenir.
(10) Yalnizca FU1-51 [El ile] ‘ye ayarlandiginda goriintiilenir.
(11) Yalnizca FU1-66 [Evet] ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.

(31) Yalnizca FU1-75 [Evet] ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.
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[FU2 GRUBU]

KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takimi| Ayar Arahg Fabrika Calisma Sayfa
Adresi Gaostergesi Varsayillami esnasinda
ayarlana_
bilme
FU2-00 9300 Istenen kod # ‘na Jump code 1 ‘den 95 ‘e 40 o 24
ziplama (Yalnizca LCD
tus takimini
kullanin)
FU2-01 9301 Son hata 1 Last trip-1 [ENTER]ve |, (Yok) * 24
- [SEL] tusuna =
FU2-02 9302 Son hata 2 Last trip-2 basarak, hata [0 (Yok) 24
FU2-03 9303 Son hata 3 Last trip-3 amr;i? Hlire\l:;mg, 0 (Yok) * 24
- 11— ? *
FU2-04 9304 Son hata 4 Last trip-4 calistirma durumu |0 (Yok) 24
FU2-05 9305 Son hata 5 Last trip-5 goriilebilir.. [0 (Yok) * 24
FU2-06 9306 Hatalari sil Erase trips 0 (Hayir) 0 (Yok) o 24
1 (Evet)
FU2-07 9307 Bekleme Frekansi Dwell time 0 to 10 [san] 0 [san] X 24
FU2-08 9308 Bekleme Frekansi Dwell freq FU1-32 FU1-30 5 [Hz] X 24
(12) arast
FU2-10 930A Frekans Ziplama Se¢imi Jump Freq 0 (Hayrr) 0 (Hayir) X 24
1 (Evet)
= [(‘1123')11 9308 Ziplama Frekansi 1 Alt jump lo 1 0 FU2-12 aras1 10 [Hz] 0 24
FU2-12 [ 930C | 7 5lama Frekans: 1 Ust | JUmPHIL 1 pyyp 11 Fut-30 15 [Hz] 0
arasl
HU2213 £ Ziplama Frekansi 2 Alt jump lo 2 0 FU2-14 aras1 20 [Hz] 0
FU2-14 [ 930E | 7,hlama Frekansi 2 Ust | JUmPHI2 | pyyp 13 Fut-30 25 [Hz] 0
arast
FU2:15 930F Ziplama Frekans1 3 Alt jump lo 3 0 FU2-16 arast 30 [Hz] 0
FU2-16 [ 9310 | 7,5 1ama Frekans: 3 Ust | JUmPHI3 1 pyyp 15 put-30 35 [Hz] 0
arast
FU2-20 9314 Gii¢ agilinca ¢calistirma | Power-on run 0 (Haymr) 0 (Hayir) (6] 25
se¢imi RST restart
1 (Evet)
FU2-21 9315 Hata sifirlamadan sonra RST restart 0 (Hayir) 0 (Hayir) (6]
tekrar ¢alistirma
1 (Evet)
FU2-22 9316 Gig kesinti hatasindan IPF Mode 0 (Hayir) 0(Hay1r) X 26
sonra ¢aligtirma se¢imi 1 (Evet)
FU2-23 9318 Hiz arama tip segimi SS I-gain Tahmini SS estmated SS (0] 26
FU2-25 9319 Otomatik tekrar deneme Retry number 0 10 aras1 0 O 27
sayisl
FU2-26 931A Otomatik tekrar Retry delay 0 60 [san] arasi 1 [san] (0) 27
(15) denemeden 6nce
gecikme zamani
FU2-27 931B Hiz arama akim sinir1 Flying Perc 30 160 aras1 70% X 26
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takimi| Ayar Arahig: Fabrika Calisma Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam esnasinda
ayarlana_
bilme
FU2-40 9328 Motor Kapasite se¢imi Motor select |0 (0.75kW) * Siirticii X
Siiriicii (5.5 ~ 450 kW) 1 (1.5kW) kapasitesine
2 (2.2kW) bagl olarak
3 (3.7kW) 28
4 (5.5kW/)
5 (7.5kW/)
6 (11.0kW)
7 (15.0kW)
8 (18.5kW)
9 (22.0kW)
10 (30.0kW)
11 (37.0kW)
12 (45.0kW)
13 (55.0kW)
14 (75.0kW)
15 (90.0kW)
16 (110.0kW)
17 (132.0 kW)
18 (160.0 kW)
18 (220.0 kW)
20 (280.0 kW)
21 (315.0 kW)
22 (375.0 kW)
23 (450.0 kW)
* Siirticti kapasitesi gibi motor degeri otomatik olarak ayarlanir. Farkli ise, dogru degeri ayarlayin.
FU2-41 9329 Motor kutup sayist Pole number 2 12 arasi 4 X 28
FU2-42 932A Motor Kaymas1 Rate-Slip 0.00 10.00 aras1 Motor X 28
FU2-43 932B  [Motor nominal akimi Rated-Curr | 1.0-300.0 [A] | kapasitesine X
(rms) bagli olarak
FU2-44 932C Yiiksiiz motor akimi Noload-Curr 1.0-300.0 [A] X
(rms)
FU2-46 932E Yiik ataleti Inertia rate 0 40 aras1 0 X
FU2-47 932F Motor hiz kazang RPM DisplayGn | 1 1000 [%] aras1 100 [%] ¢
gostergesi
Fu248 | 9330 Tetikleme frekansi Carrier freq | 5.5~22k | 0.7~15 | 5.0 [kHz] 0 29
W [kHz]
30kW | 0.7~10
[kHz]
37~75k | 0.7~4 4.0 [kHz]
W [kHz]
90~280k| 0.7~3 3.0 [kHz]
W [kHz]
315~450] 0.7~2 2.0 [kHz]
kW [kHz]
Fu2-49 [ 9331 PWM Tip segimi | PWMTechnique| 0| (Normal) 0 (Normal) X 29
1| (Disiik
kagak)
FU2-52 9334 Giivenli durma Dec Rate 1.0 - 100.0 [san] 100.0 [san] 29
yavaglama hizi
FU2-53 9335 Giivenli durma gikis safety perc 2 -500 21 29
yavaslama orani
Fu2-60 | 933C Kontrol Mod Secimi | ControlMode | 0 | (V/F) 0 (V/F) X 30
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KOD | Haberlesme Tanim LCD Tus takimi| Ayar Arahg Fabrika Calisma Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam esnasinda
ayarlana_
bilme
1 (Kayma
telafisi)
2 (Sensors
iz)
FU2-61 | 933D | Otomatik Ayar secimi | AutoTuneEnbl | 0 | (Hay) 0 (No) X 31
1 (Statik)
Fu2-62 | 933E Motor Statér Direnci %Rs 0.01-20[%] 4[%] X
FU2-63 | 233F | Motor kagak indiktans1 | %Lsigma 0.01-100[%] 12[%] X 31
FU2-64 | 9340 On tahrik zaman PreEx time 0 to 60 [san] 1 [sec] X 32
(d6)
FU2-67 9343 El ile / Otomatik Tork Torque boost 0 (Elile) 0 (Manual) X 32
Artig segimi 1 (Otomat
ik)
FU2-68 | 9344 ileri yonde tork artist Fwd boost  [0.75~90| 0-15 2.0 [%] X
kW |[%] aras1
110~45 1.0 [%]
OkW
FU2-69 | 9343 Ters yonde tork artist Revboost  [0.75~90| 0-15 2.0 [%] X
Torque kW |[%] arast
110~45 1.0 [%]
OkW
FU2-80 9350 Gli¢ agilinca gosterge | PowerOn Disp 0 - 12 aras1 0 O 33
FU2-81 9351 Kullanic1 segimi User Disp Gerilim Gerilim o 33
Watt
FU2-82 | 9352 Yazilim siiriimii___| iPSA S/W Ver | _Siiriim X.X Siiriim X.X * 3
FU2-83 9353 Son hata zaman LastTripTime | X:XX:XX:XX:X * X 34
X:X
FU2-84 9354 Gii¢ a¢ilma zamani On-time XXX XX:XX:X * X
X:X
FU2-85 9355 Calisma zamani Run-time XXX XX XX:X * X
X:X
Fu2-87 | 9357 Giig ayarlama Power Set 0.1~400 % 100 0 34
FU2-90 935A Parametre Gostergesi Para. disp 0 Varsayil| 0 (Varsayilan) o 34
an
1 (Biitiin
Para)
2 (Farkli
Para)
FU2-91 9358 Parametre oku Para. Read 0 (Hayir) 0 (Hayur) X 34
1 (Evet)
FU2-92 935C Parametre yaz Para. Write 0 (Hayir) 0 (Hayur) X 34
1 (Evet)
FU2-93 935D Parametrelere ilk deger Para. Init 0 (Hayr) 1 0 (No) X 35
ata (Biitiin Gruplar)
2 (BAS) 3 (DRV)
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[G/C GRUBU]

KOD | Haberlesme Tanim LCD Tus takim Ayar Arahg Fabrika Calisma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam1 |esnasinda
ayarlana
bilme
9400 .
1/0-00 Istenen koda ziplama Jump code 1 — 98 arasi 1 O 36
401
1/0-01 940 V1 Sinyal Girisi igin V1 Filter 0 to 9999 [msan] 10 [msan] O 36
17) filtreleme zaman sabiti
1/0-02 9402 lv1 Giris asgari gerilim V1 volt x1 0 - 12[V] arast 0.00 [V] 0
1/0-03 9403 V1 Giris gerilimine V1 Freq yl 0 - FU1-30 [Hz] arast 0.00 [Hz] 0
karsilik gelen frekans 0- 100.00 arasi[**](18)
1/0-04 9404 IV1 Giris asgari gerilim V1 volt x2 0 - 12[V] aras1 10 [V]
4
1/0-05 9405 V1 Giris azami gerilim V1 Freq y2 0 - FU1-30 [Hz] aras1 60.00 [Hz]
0 - 100.00 [**] aras1(18)
1/0-06 9406 1 Sinyal Girisi icin filtre I Filter 0 - 9999 [msan] arasi 10 [msan)] 0 36
zaman sabiti
9407 . .
1/0-07 I Girig asgari akim I curr x1 0 - 20 [mA] aras1 4 [mA] o
1/0-08 9408 1 Giris Asgari Akima I Freq yl 0 - FU1-30 [Hz] arast 0.00 [Hz] 0
karsilik gelen frekans 0 - 100.00 [**](18) arast
1/0-09 9409 11 Sinyal girisi igin filtre I curr x2 0 - 20 [mA] arast 20 [mA] 0
zaman sabiti
940A . .
I/O-10 I Giris Azami akima I Freq y2 0 - FU1-30 [Hz] aras1 60.00 [Hz] o
karsilik gelen frekans
0 - 100.00 [**](18) aras1
940B . S .
[/O-11 Sinyal giris yontemi P Pulse set 0 (A+B) 1(A) o 37
1 (A)
940C . .. . fil
1/0-12 Sinyal giris filtresi P filter 0 - 9999 [msan] arasi 10 [msan] (@)
I/O-13 940D Sinyal girig asgari P pulse x1 0 - 10 [kHz] aras1 0 [kHz] O
frekansi
940E , . .
1/0-14 /O-13 Sinyal giris asgari| P freq y1 0 - FU1-30 [Hz] arast 0 [Hz] (¢}
frekansa karsilik gelen
I 0 - 100.00 [**](18) aras1
940F . . .
[/O-15 Sinyal giris asgari P pulse x2 0 - 100 [kHz] arast 10 [kHz] o
frekans
9410 . . .
1/0-16 I/O-15 Sinyal giris azami| P freq y2 0 - FU1-30 [Hz] arast 60.00 [Hz] 0
frekansa karsilik gelen 0 - 100.00 [**](18) arast
frekans
9411 L .
[/O-17 Analog giris sinyal kayb1| Wire broken |0 (Yok) 0 (Yok) (0) 38
icin kriterler 1 (xI ‘in yarlSl)
2 (x1 ‘den diisiik)
9412
I/O-18 Frek. Referans kaybinda | Lost command |0 (Yok) 0 (Yok) O
¢alisma segimi 1 (Serbest calisma)
2 (Durma)
3 (Koruma)
9413 .
I/O-19 Frek. Referans Time out 0.1 to 120 [san] 1.0 [san] (0]
kaybindan sonra bekleme
zamani
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KOD

Haberlesme
Adresi

Tanim

LCD Tus takimi
Gostergesi

Ayar Arahgi

Fabrika
Varsayllam

Calisma
esnasinda
ayarlana
bilme

Sayfa

1/0-20

9414

Programlanabilir Dijital

Girig Terminali ‘M1’

Tanimla

M1 Define

0 (Hiz-L)

1 (Hiz-M)

2 (Hiz-H)

3 (XCEL-L)

4 (XCEL-M)

5 (XCEL-H)

6 (Dc-fren)

7 (2. Fonk)

8 (Degistirme)

9 (- Ayrilmis -)

10 (Yukari)

11 (Asagy)

13 (Harici hata)
14 (On 1s1tma)

15 (iMadde Temizle)
16 (Agik dongii)
17 (LOC/REM)
18 (Analog tutma)
19 (XCEL durma)
20 (P Kazanc12)
21 - Ayrilmis -

22 (Kilitl)

23 (Kilit2)

24 (Kilit3)

25 (Kilit4)

26 (Hiz_X)

27 (RST)

28 (BX)

29 (JOG)

30 (FX)

31 (RX)

32 (ANA_CHG)
33 (On tahrik)

34 (Harici PID Caligmasi)
35 (Yukar/Asagi

Temizle)

0 (Hiz-L)

(¢}

/0-21

9415

Programlanabilir Dijital

Girig Terminali ‘M2’

Tanimla

M2 Define

1/0-20 ile ayn1

1 (Hizd-M)

/0-22

9416

Programlanabilir Dijital

Girig Terminali ‘M3’

Tanimla

M3 Define

1/0-20 ile aym

2 (Hiz-H)

39
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takimi Ayar Arahgi Fabrika Cahsma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam |esnasinda
ayarlana
bilme
1/0-23 9417  [Programlanabilir Dijital M4 Define 1/0-20 ile aymi 27 (RST) 6]
Giris Terminali ‘M4’
Tanimla
1/0-24 9418 Programlanabilir Dijital MS Define I/0-20 ile aym 12 (Durma/3- X
Giris Terminali ‘M5’ kablo)
Tanimla
1/O0-25 9419 Programlanabilir Dijital M6 Define I/O-20 ile aym 29 (JOG) 0]
Girig Terminali ‘M6’
Tanimla
1/0-26 941A Programlanabilir Dijital M7 Define 1/0-20 ile ayn1 30 (FX) o 39
Girig Terminali ‘M7’
Tanimla
1/0-27 941B Programlanabilir Dijital M8 tanimla 1/0-20 ile ayn1 31 (RX) o
Girig Terminali ‘M8’
Tanimla
1/0-28 941C Terminal Giris Durumu In status 00000000000/ 00000000000 *
11111111111
1/0-29 941D Programlanabilir Dijital Ti Filt Num 2 - 1000 [msan] aras1 15 o
Giris Terminalleri igin
filtreleme zaman sabiti
1/O-30 941E Jog Frekans Ayari Jog Speed 0 to FU1-30 10 [Hz] (0) 43
a9
1/0-31 941F Adim Frekansi 4 PresetSpd- 4 40 [Hz] o)
1/0-32 9420 Adim Frekansi 5 PresetSpd -5 50 [Hz] (@)
1/0-33 9421 Adim Frekansi 6 PresetSpd -6 40 [Hz] o
1/0-34 9422 Adim Frekans1 7 PresetSpd -7 30 [Hz] [6)
1/0-35 9423 Adim Frekansi 8 PresetSpd -8 20 [Hz] (@)
1/0-36 9424 Adim Frekansi 9 PresetSpd -9 10 [Hz] o)
1/0-37 9425 Adim Frekans1 10 PresetSpd -10 20 [Hz] (@)
[/0-38 9426 Adim Frekansi 11 PresetSpd -11 30 [Hz] o
1/0-39 9427 Adim Frekans1 12 PresetSpd -12 40 [Hz] [6)
1/0-40 9428 Adim Frekansi 13 PresetSpd -13 50 [Hz] (0]
1/0-41 9429 Adim Frekans1 14 PresetSpd -14 40 [Hz] (0]
1/0-42 942A Adim Frekansi 15 PresetSpd -15 30 [Hz] [6)
[/O-50 9432 Hizlanma zamani 1 Acc time-1 0 - 6000 [san] aras1 20 [san] (0] 44
(Adim hiz1 i¢in)
1/0-51 9433 Yavaslama zamani 1 Dec time-1 0 - 6000 [san] arast 20 [san] 0}
(Adim hiz1 i¢in)
1/0-52 9434 Hizlanma zamani 2 Acc time-2 0 - 6000 [san] aras1 30 [san] (0]
(20) (Adim hiz1 i¢in)
1/0-53 9435 Yavaglama zamani 2 Dec time-2 0 - 6000 [san] aras1 30 [san] [6)
1/0-54 9436 Hizlanma zamani 3 Acc time-3 0 - 6000 [san] aras1 40 [san] O
1/0-55 9437 Yavaglama zamani 3 Dec time-3 0 - 6000 [san] aras1 40 [san] [6)
1/0-56 9438 Hizlanma zamani 4 Acc time-4 0 - 6000 [san] aras1 50 [san] O
1/0-57 9439 Yavaglama zamani 4 Dec time-4 0 - 6000 [san] aras1 50 [san] O
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takimi Ayar Arahgi Fabrika Cahisma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam |esnasinda
ayarlana
bilme
1/0-58 943 A Hizlanma zamani 5 Acc time-5 0 - 6000 [san] aras1 40 [san] (0]
1/0-59 943B Yavaslama zamani 5 Dec time-5 0 - 6000 [san] aras1 40 [san] (@)
1/0-60 943C Hizlanma zamani 6 Acc time-6 0 - 6000 [san] aras1 30 [san] (0]
1/0-61 943D Yavaglama zamani 6 Dec time-6 0 - 6000 [san] aras1 30 [san] O
1/0-62 943E Hizlanma zamani 7 Acc time-7 0 - 6000 [san] aras1 20 [san] (0]
1/0-63 943F Yavaslama zamani 7 Dec time-7 0 - 6000 [san] aras1 20 [san] (@)
1/0-70 9446 SO ¢ikis secimi S0 mode 0 (Frekans) 0 (Frekans) (0] 45
1 (Akim)
2 (Gerilim)
3 (DC bara
gerilimi)
4 (Harici PID
Cikis1)
1/0-71 9447 S0 ¢ikis ayari S0 adjust 10 - 200 [%] aras1 100 [%] (0] 45
1/0-72 948 151 cikis secimi S1'mode 1/0-70 ile aynt 2 (Gerilim) 0
1/0-73 9449 S1 cikis ayari S1 adjust 10 - 200 [%] aras1 100 [%] o
1/0-74 944A  [Frekans Algilama FDT freq 0 - FU1-30 [Hz] arast 30.00 [Hz] 0 46
Q1) Seviyesi
1/O-75 944B  prekans Algilama Bant FDT band 0 - FU1-30 [Hz] arast 10.00 [Hz] (¢} 46
genigligi
1/0-76 94C Iprogramlanabilir Dijital RlyOut 1 Def |0 (YOK) 0 (YOK) 0 46
Cikig Terminali Tanimla 1 (FDT-1)
(Yardimc: terminal) 2 (FDT-2)
3 (FDT-3)
4 (FDT-4)
5 (FDT-5)
6 (OL)
7 (IOL)
8 (Durma)
9 (0V)
10 (LV)
11 (OH)

12 (Kayip Komut)
13 (Calistirma)

14 (Durma)

15 (Sabit)

16 (INV hatt1)

17 (COMM hatti)
18 (Hiz arama)

19 (Hazir)

20 (MMC)

21 (Kritik hata)
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takimi Ayar Arahgi Fabrika Cahsma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam |esnasinda
ayarlana
bilme
10-77 944D programlanabilir Dijital | ~Awxmode2 1/0-76 ile ayni 0 (NONE) 0
Cikis Terminali Tanimla
1/0-78 944E Iprogramlanabilir Dijital | Avxmodes 1/0-76 ile ayni 0 (NONE) 0
Cikis Terminali Tanimla
1/0-79 94F  |programlanabilir Dijital | AWXmoded 1/0-76 ile aymi 0 (NONE) 0
Cikig Terminali Tanimla
1/0-80 950 ata Cikas Role Ayars Relay mode 000 - 111 [bit] arast 010 [bit] 0 49
(3A, 3B, 30)
1/0-81 OB e minal Cikis Durumu | O% St 00000000/11111111 00000000 * 50
vo-82 | % |Hata Cikis Rolesi Relay On 0—9999 arasi 0 X 50
agildiktan sonra bekleme
zamant
1/0-83 9453 Hata Cikis Rolesi Relay Off 0 — 9999 arast 0 X
kapandiktan sonra
bekleme zamani
1/0-84 9454 Fan Baglanti se¢imi (37 Fan Con. Sel 0 (Giig ag1lma fan1) 0 (Gii¢ agilma X 50
~ 90kW) 1 (Calisma fani) fant)
2 (Sicaklik fani)
1/0-85 9455 Fan Sicakligi (37 ~ Fan Temp 0-70 [*C] arast 70 [C] 0 50
90kW)
1/0-86 9456 Giris Kullanici Birim Unit Sel 0 (Yiizde) 1 (Bar) 0 (Yiizde) X 50
Secimi 2 (mBar) 3 (kPa)
4 (PSI) 5 (Pa)
1/0-87 9457 Birim Azami Secimi Unit Max Val 1.0 t0 999.9[%] 100[%] X
1/0-90 454 Siiriicii Numarasi Inv No. 1 to 250 1 o 51
1/0-91 9458 Baud Hiz se¢imi Baud rate 0 (1200 bps) 3 (9600 bps) o 40
(22) 1 (2400 bps)
2 (4800 bps)
3 (9600 bps)
4 (19200 bps)
5 (38400 bps)
1/0-92 945C Frek. referans kaybinda | COM Lost Cmd 0 (None) 0 (None) (0) 51
(23) caligtirma yontemi 1 (FreeRun)
2 (Stop)
1/0-93 945D Frek. referans kaybindan | COM Time Out 0.1 to 120 [sec] 1.0 [sec] (0)
sonra bekleme zamani
1/0-94 945E Haberlesme Yanit Delay Time 2 to 1000 [msec] 5 [msec] 0] 51
Gecikme zamani
1/0-95 945F A veya B kontak In No/Nc Set 00000000000 00000000000 X 52
/11111111111
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus takim Ayar Arahgi Fabrika Cahisma | Sayfa

Adresi Gostergesi Varsayllam |esnasinda

ayarlana
bilme
1/0-96 9460 Girig zamani In CheckTime 1 to 1000 1 [msec] X 52
1/0-97 9461 Asirt 1sinma hata se¢imi OH Trip Sel 000 to 111 [bit] 010 [bit] X 53
1/0-98 9462 Motor agir1 1stnma hata MotTripTemp 0to255[C] 110[TC] X
sicakligi

*[IGri isaretlenen kodlar gizli parametrelerdir ve iligili fonksiyonlar ayarlandiginda goriinecektir.

(17) DRV-04, V1, V1S, I veya V1+I veya Sinyal ‘e ayarlandiginda, I/O-1~I/O-19 ‘da yalnizca segilen madde kodlari
goriintiilenir.

(18) App-02 [proses PI modu] ‘na veya APP-80 [Harici PI modu] ‘na ve APP-06 PID Geri besleme Sinyal Se¢imi I, VI,
Sinyal ‘den birisine ayarlandiginda ve ardindan 1/0-86 ~I/O-88 ‘den birisi Hiz haricinde yiizde, Bar, mBar, kPa, Pa ‘ya
ayarlandiginda, I/0-3,5,8,10,14,16 0~100.00 [**] goriintiilenir. Birim segilen birime degistirilir.

Kullanici birimi yalnizca, APP-02 veya APP-80 [Evet] ‘e ayarlandiginda, sonra APP-06 I, V, Sinyal ‘den birisine
ayarlandiginda ve daha sonra I/O-86 ~I/O-88 ‘den birisi hiz, yiizde, Bar, mBar, kPa, Pa ‘den birisine ayarlandiginda
goriintiilenir.

(19) I/O-30 ~ I/O-34 yalnizca, 1/0-20 ~ I/O-27 “den birisi JOG, Hiz_L, Hiz M, Hiz H ‘den birisine ayarlandiginda
goriintiilenir.

I/O-35 ~ 1/0-42 yalnizca, /O-20 ~ /O-27 ‘den birisi Hiz_X ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.

(20) I/O-52 ~ I/O-63 yalnizca, I/0-20 ~ I/O-27 ‘den birisi XCEL L, XCEL M, XCEL H ‘den birisine ayarlandiginda
goriintiilenir.

(21) VO-74 ~ /O-75 yalnmizca, I/O-76 ~ I/O-79 ‘dan birisi FDT-1~FDTS5 ‘den birisine ayarlandiginda goriintiilenir.
(22) 38400 bps yalnizca, harici haberlesme segenek kart1 kuruldugunda ayarlanabilir.

(23) /O-92 ~ 1/0-93 yalnizca, DRV-03/04 [int485] ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.
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[APP GRUBU]
KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus Ayar Arah@ Fabrika Calisma Sayfa
Adresi takimi Varsayillami esnasinda
Gostergesi ayarlana
bilme
APP-00 9700 Istenen kod # ‘na ziplama | Jump code 1 — 80 arast 1 O 55
APP-01 9701 Uygulama Mod se¢imi App mode [0 (Yok) 0 (Yok) X 55
1 (MMC)
APP-02 9702 PID Calisma se¢imi Proc PI mode |0 (Hayir) 0 (Hayzr) X 55
1 (Evet)
APP-03 9703 PID F Kazang se¢imi PID FFwd-Gn| 0 -999.9[%] aras1 0.0 [%] O 61
(25)
APP-04 9704 PID Yardimci Referans | Aux Ref Enbl |0 (Hayir) 0 (Hayir) X 61
(256 Mod se¢imi 1 (Evet)
APP-05 9705 PID Yardimci Referans Aux Ref Sel |0 (Tus takimi-1) 2 (V1) X 61
27) Sinyal se¢imi 1 (Tus takimi-2)
2 (V1)
3 (V1S)
4 ()
5 (V1+D)
6 (Sinyal)
7 (Dahili 485)
8 (Harici PID)
APP-06 9706 PID Geri besleme sinyal | PID Fbk Src |0 (I) 0 (D) X 61
se¢imi 1 (V1)
2 (Sinyal)
APP-07 9707 Metre I Azami Deger Meter I Max |0 - 20.00 mA arasi 20.00 mA O] 61
APP-08 9708 Metre V Azami Deger Meter V Max |0 - 12.00 V arasi1 10.00V ) 61
APP-09 9709 Metre P Azami Deger Meter P Max |0 - 100.0kHz aras1 100.0kHz O] 61
APP-11 970B PID Kontrol i¢in P kazanci | PID P Gain |0 - 999.9 [%] aras1 1.0 [%] @) 62
APP-12 970C PID Kontrol i¢in I zamani | PID I Time |0 - 32.0 [san] aras1 10.0 [san] 0 62
APP-13 970D PID Kontrol i¢in D zamani | PID D Time |0 - 100 [msan] aras1 0.0 [msan] 0] 62
APP-14 970E PID Kontrol i¢in tist sinir | PID Hi Limit [0.00 - FN1-30 aras1 60 .00[Hz] 0] 62
frekansi
APP-15 970F PID Kontrol i¢in alt sinir |PID LowLimit|FN1-32 - APP-10 0.5 [Hz] @)
frekansi arasi
APP-16 9710 PID Cikig Kazanci PID OutScale |0.0 - 999.9 [%] aras1 100.0 [%] X
APP-17 9711 PID P2 Kazanci PID P2 Gain [0.0 - 999.9 [%] aras1 100.0 [%] X
APP-18 9712 P Kazang Olcegi P Gain Scale [0.0 - 100.0 [%] aras1 100.0 [%] X 62
APP-19 9713 PID Cikis Tersi PID Outlnvrt |0 (Hayir) 0 (Hay 1 1) X 62
1 (Evet)
APP-20 9714 PID U egri geri besleme PID U Fbk |0 (Hayir) 0(Hay 1) X 62
secimi 1 (Evet)
APP-23 9717 On PID Referans Frekansi | PrePID Freq |0 - FU1-30 arasi 0 O 63
APP-24 9718 On PID Cikis Seviyesi PrePID Exit |0 - 100.0% aras1 0 O
APP-25 9719 On PID Durma gecikmesi | PrePID Dly |0 — 9999 arasi 600 O
APP-26 971A Boru kirtlmig Pipe Broken |0 (Hayir) 0(Hay 1 1) X
1 (Evet)
APP-27 971B Uyku gecikme zamani Sleep Delay 0.0 - 9999 [san] arasi 60.0 [san] (@) 63

39
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus Ayar Arahgi Fabrika Calisma Sayfa
Adresi takimi Varsayillam esnasinda
Gostergesi ayarlana
bilme
APP-28 971C Uyku Frekansi Sleep Freq [0 - FU1-30 [Hz] aras1 0.00 [Hz] (@)
APP-29 971D Uyanma Seviyesi WakeUp level |0.0 - 100.0 [%] aras1 2 .0[%] O
APP-30 971E 2. Hizlanma Zamani 2nd Acc Time [0 to 6000 [san] 5 [san] (0] 64
28
APP-31 971F 2. Yavasglama Zamani 2nd Dec Time |0 to 6000 [san] 10 [san] (@) 64
APP-32 9720 2. Temel Frekans 2nd BaseFreq |30 - FN1-30 [Hz] aras1 60 [Hz] X 64
APP-33 9721 2. V/F Sablonu 2nd V/F 0(Dogrusal) 0(Dogrusal) X 64
1(Kare)
2(Kullanic1 V/F)
APP-34 9722 2. ileri Tork Artist 2nd F-Boost [0.0 - 15.0 [%] aras1 2.0 [%] X 64
APP-35 9723 2. Ters Tork Artisi 2nd R-Boost 0.0 - 15.0 [%] aras1 2.0 [%] X 64
APP-36 9724 2. Durma Onleme Seviyesi 2nd Stall |30 - 150 [%] aras1 100 [%] X 64
APP-37 9725 1 dakika igin 2. Elektronik | 2nd ETH |FU2-28 - 200 [%)] 130[%] O 64
Is1 Seviyesi 1min arasi
APP-38 9726 Siirekli olarak 2. Elektronik |2nd ETH Cont|50 - FU2-27 (Azami 120[%] o 64
Is1 Seviyesi 150%) arasi
APP-39 9727 2. Nominal Motor Akimi | 2nd R-Curr |1 -200 [A] aras1 3.6[A] X 64
APP-40 9728 Yardimci1 Motor Calisma | Aux Mot Run o o o 65
(29) say1 gostergesi
APP-41 9729 Yardimci1 Motor Baglama | Starting Aux |1 — 4 arasi 1 o 67
secimi
APP-42 972A Otomatik degisimde Auto Op Time|* o & 67
calisma zaman gostergesi
APP-43 972B Yardimc1 Motor sayisi Nbr Aux's |0 —7 arasi 4 (@) 67
APP-44 972C Yardimci Motor Durma F-in L-Out 0 (Hayr) 1 (Evet) X 67
sirast 1 (Evet)
APP-45 972D Yardimc1 Motor nasil ALL Stop 0 (Hayr) 1 (Evet) X 65
durdurulur 1 (Evet)
APP-47 972F Yardimc1 Motor 1 Start freq 1 |0 - FU1-30 aras1 49.99 [Hz] (0) 67
baslangi¢ frekansi
APP-48 9730 Yardime1 Motor 2 Start freq 2 |0 - FU1-30 aras1 49.99 [Hz] O
baslangic frekansi
APP-49 9731 Yardimci1 Motor 3 Start freq 3 |0 - FU1-30 aras1 49.99 [Hz] o
baslangi¢ frekansi
APP-50 9732 Yardimc1 Motor 4 Start freq 4 |0 - FU1-30 arast 49.99 [Hz] (0)
baslangic frekansi
APP-51 9733 Yardimc1 Motor 1 durma | Stop freq 1 |0 - FU1-30 aras1 20.00 [Hz] o 67
frekansi
APP-52 9734 Yardimci1 Motor 2 durma | Stop freq2 [0 - FU1-30 aras1 20.00 [Hz] o
frekansi
APP-53 9735 Yardimci Motor 3 durma | Stop freq3 [0 - FU1-30 aras1 20.00 [Hz] o

frekansi
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus Ayar Arah@ Fabrika Cahsma Sayfa
Adresi takimi Varsayillam esnasinda
Gostergesi ayarlana
bilme
APP-54 9736 Yardimci Motor 4 durma | Stop freq4 |0 - FU1-30 aras1 20.00 [Hz] O
frekansi
APP-58 973A Yardime1 Motor Aux start DT [0.0 - 999.9 [sec] arasi 5.0 [san] (0) 67
calismasindan once
gecikme zamani
APP-59 973B Yardimc1 Motor Aux stop DT 0.0 - 999.9 [sec] aras1 5.0 [san] (0) 67
durmasindan 6nce gecikme
zamani
APP-60 973C Pompa sayis1 azaldiginda | Pid AccTime [0 - 600.0 [sec] aras1 2.0 [san] (0) 67
hizlanma zamani
APP-61 973D Pompa sayisi azaldiginda | Pid DecTime |0 - 600.0 [sec] arasi 2.0 [san] (0) 68
yavaglama zamani
APP-62 973E PID kestirme se¢imi Regul Bypass |0 (Hayr) 0 (Hay 1 1) X 68
1 (Evet)
APP-66 9742 Otomatik degisim mod | AutoCh_Mod [0(DEGISIM YOK), O(DEGISIM (@) 69
se¢imi e 1 (YARDIMCI YOK)
DEGISIM),
2 (ANA DEGISIM)
APP-67 9743 Otomatik degisim zamani | AutoEx-intv ]00:00 - 99:00 aras1 72:00 O 69
APP-68 9744 Otomatik degisim frek | AutoEx-Freq |FN1-32 to FN1-30 20.0 [Hz] (@) 69
[Hz] aras1
APP-69 9745 Kilitleme se¢imi Inter-lock |0 (Hayir) 0 (Hayir) (@) 70
APP-71 9747 Yardimc1 Motor baslangici | Aux Stt Diff |0 - 100% arast 2[%] O 72
i¢in basing farki
APP-72 9748 Yardime1 Motor durmast | Aux Stp Diff |0 - 100% aras1 2[%] o 72
i¢in basing farki
APP-80 9750 Harici PID ¢alisma se¢imi | Ext PI Mode |0 (Hayir) 0 (Hay 1 1) X 72
1 (Evet)
APP-81 9751 Harici PID Referans Sinyal | ExtPI RefSel 0(1) 3(Tus takumi) X 72
(30) se¢imi
1 (V1)
2 (Sinyal)
3(Tus takimi)
APP-82 9752 Harici PID Referans Ext PI Ref % |0 - 100.00 [%] aras1 50.00 [%] X 72
Seviyesi
APP-83 9753 Harici PID Geri besleme | ExtPI FbkSel |0 (I) 0 () X 72
Sinyal Se¢imi 1 (V1)
2 (Sinyal)
APP-85 9755 Harici PID i¢in P Kazanci | ExtPID Pgain |0- 999.9 [%] aras1 1.0 [%] X 72
APP-86 9756 Harici PID i¢in I Zamani1 | ExtPID Itime |0 - 32.0 [sec] aras1 10.0 [san] X 72
APP-87 9757 Harici PID i¢in D Zamani | ExtPID Dtime |0 - 2000 [msec] arasi 0 [msan] X 72
APP-88 9758 Harici PID Kontrolu i¢in | ExtPID Lmt- |0 - 100.00 [%] aras1 100.00 [%] X 72
iist sinir frekansi H
APP-89 9759 Harici PID Kontrolu i¢in alt| ExtPID Lmt-L|0 - 30.00 [%]arast 0 [%] X 72
sinir frekansi
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KOD |Haberlesme Tanim LCD Tus Ayar Arahgi Fabrika Calisma Sayfa
Adresi takimi Varsayllam esnasinda
Gostergesi ayarlana
bilme
APP-90 975A Harici PID Cikis Olcesi | ExtPID Scale [0 - 999.9 100.0 [%] X 72
APP-91 975B ExtPID P2 Gain ExtPI P2Gain [0 - 999.9 100.0 [%] X 72
APP-92 975C Harici PID P Kazang ExtPI PScale |0 - 100.0 aras1 100.0 [%] X 72
Olcegi
APP-93 975D Harici PID F Kazanci | ExtPID F-gain|0 - 999.9 [%] aras1 0.0 [%] O 72
APP-95 975F Harici PID Cikis Tersi ExtPI Outlnv |0 (Hayir) 0 (Hayir X 72
1 (Evet)
APP-97 9761 Harici PID Dongii zamani ExtPI 50 - 200 [msan] arast 100 [msan X 72
LoopTm

__|Gri isaretlenen kodlar gizli parametrelerdir ve iligili fonksiyonlar ayarlandiginda goriinecektir.

(25) APP-02 [Evet] ‘e ayarlandiginda yalnizca APP-17 goriintiilenir.

APP-02 [Evet] ‘e ayarlandiginda yalnizca APP-03 ~ APP-17 ve APP-63 ~ APP-65 goriintiilenir.

(26) APP-04 Yardimci Ref Modu ayarlanmamigsa, DRV-04 ayar1 proses PID referansi olacaktir. Ve APP-05 ayar1 ihmal

edilecektir.
(27) APP-04 ayarlanirsa, APP-04 goriinecektir. Ve APP-05 ayar degeri proses PID referansi olacaktir, DRV-04 ayar1
ihmal edilecektir.

(28) /O-20 ~ I/O-27 “den birisi “2.Fonk” ‘dan birisine ayarlandiginda yalnizca APP-20 ~ APP-29 gériintiilenir.

(29) APP-01 [MMC] ‘ye ayarlandiginda yalnizca APP-40 ~ APP-71 goriintiilenir.

(30) APP-80 Harici PI modu [Evet] ‘e ayarlandiginda, yalnizca APP-81 ~ APP-97 goriintiilenir.

[EXT GRUBU]
KOD | Haberlesme Tanim LCD Tus takimi| Ayar Arahgi Fabrika Cahisma Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayilani esnasinda
ayarlana
bilme
EXT-00 9500 Ziplama Kodu Jump code 1 — 45 arasi 1 0 Karsilik
EXT-01 9501 SUB Kart Tipi Sub B/D Sub-E * * gelen
k
EXT-40 9528 Mevcut Cikis Terminal AMI mode Frekans Frekans 0 segene
L Akim kilavuzu
1(COl) se¢imi Gerilim bak
DC bara gerilimi na bakin
Harici PID Cikist
EXT-41 9529 Mevcut Cikis Terminal AMLI adjust 10-200 [%] 100 [%] 0
1(CO1) kazang ayar1
EXT-42 952A Mevcut Cikis Terminal AML1 Offset 0-100 [%] 0 [%] 0
1(CO1) avans ayari
EXT-43 952B Mevcut Cikig Terminal AM2 mode Frekans DC ,ba,ra, 0o
o Akim gerilimi
2(C0O2) se¢imi Gerilim
DC bara gerilimi
Harici PID Cikist
EXT-44| 952C | Meveut Cikis Terminal | AM2 adjust [ 10200 [%] 100 [%] ©
2(CO2) kazang ayari
EXT-45| 952D | Meveut Cikis Terminal | AMZOffset | o100 0] 0 [%] 0
2(CO2) avans ayar1

* Karsilik gelen secenek kart1 kuruldugunda yalnizca yukaridaki EXT grubu goriintiilenir.

* Detaylar i¢in SUB kart1 segenek kilavuzuna bakin.
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[COM GRUBU]
KOD | Haberlesme Tanim LCD Tus takim Ayar Arahgi Fabrika Cahsma | Sayfa
Adresi Gostergesi Varsayllam |esnasinda
ayarlana
bilme
COM-00 9600 Ziplama Kodu Jump code 1 — 60 arasi 1 0 Karsilik
] .. RS485 * * 1
COM-01 9601 SUB Kart tipi Opt B/D DeviceNet gelen
Profibus segenek
BAChnet kilavuzu
LonWork
Yok None X na bakin
COM-02 9602 Segenek Modu Opt mode
Komut
Frek
Komut + Frek
COM-03 9603 Secenek Siiriimii Opt Version Stirim X.X VerX.X *
COM-13 960D Device Net Giris Ornegi | In Instance ;(1) 70 X
110
111
COM-17 9611 PLC Istasyon ID Station ID 0 — 63 arast 1 0
COM-20 9614 Profi MAC ID Profi MAC ID 1 — 127 arasi 1 (0]
COM-30 961E Cikis Numarast Output Num 0 — 8 aras1 3 0
COM-31 961F Cikis 1 Output 1 0000 — FFFF (HEX) 000A(HEX) 0
COM-32 9620 Cikis 2 Output 2 0000 — FFFF (HEX) 000E(HEX) O
COM-33 9621 Cikis 3 Output 3 0000 — FFFF (HEX) 000F(HEX) (0]
COM-34 9622 Cikis 4 Output 4 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) O
COM-35 9623 Cikis 5 Output 5 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) (0]
COM-36 9624 Cikis 6 Output 6 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) O
COM-37 9625 Cikis 7 Output 7 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) (0]
COM-38 9626 Cikis 8 Output 8 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) O
COM-40 9628 Girig Numarasi Input Num 0-8 2 O
COM-41 9629 Giris 1 Input 1 0000 — FFFF (HEX) 0005(HEX) O
COM-42 962A Giris 2 Input 2 0000 — FFFF (HEX) 0006(HEX) (0]
COM-43 962B Giris 3 Input 3 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) O
COM-44 962C Giris 4 Input 4 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) (0]
COM-45 962D Giris 5 Input 5 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) O
COM-46 962E Giris 6 Input 6 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) (0]
COM-47 962F Giris 7 Input 7 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) O
COM-48 9630 Giris 8 Input 8 0000 — FFFF (HEX) 0000(HEX) (0]
. . 8Yok/1Stop o
M-60 963 Parity/St Parity/St
co ¢ arity/Stop arity/Stop 8Yok/2Stop 8Yok/1Stop
8Cift/1Stop
8Tek/1Stop
COM-61 963D Secenek Para-1 Opt Para-1 0 — FFFF arasi 0 0
COM-62 963E Secenek Para -2 Opt Para-2 0 — FFFF arasi 0 0
COM-63 963F Secenek Para -3 Opt Para-3 0 — FFFF arasi 0 0
COM-64 9640 Secenek Para -4 Opt Para-4 0 — FFFF arasi 0 O
COM-65 9641 Secenek Para -5 Opt Para-5 0 — FFFF arasi 0 0
COM-66 9742 Secenek Para -6 Opt Para-6 0 — FFFF arasi 0 O
COM-67 9743 Haberlesme Giincelleme | Comm UpDate |0 (Hayir) 0 (Hayir) X
1 (Evet)
* Karsilik gelen secenek kart1 kuruldugunda yalnizca yukaridaki COM grubu goriintiilenir.
* COM-61~66 parametresi LonWorks ve BACnet haberlesmesine kullanilir.
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BOLUM 7 - SORUN GIDERME & BAKIM

7.1 Hata Gostergesi
Hata olustugunda, siiriicii ¢ikigini kapatir ve DRV-12 ‘de hata durumunu goriintiiler. Hata anindaki ¢aligma
durumu ile son 5 hata FU2-01 ile FU2-05 arasinda kaydedilir. Hata olustugunda siiriiciiyii sifirlayin.

Tus takim Koruyucu Tanum
Gostergesi Fonksiyon
Over Current Asirt Akim  |Siiriicii ¢ikis akimi siiriicii nominal akiminin 200% “linden daha fazla aktiginda
Over Current 1 Koruma siiriicii ¢ikisini kapatir. Bu siiriicli hasarina veya tehlikeye yol agabilir, bundan
dolay1 ikili koruma gerektirir.
Ground Fault Toprak Hata |Toprak hatasi olustugunda ve toprak hata akimi siiriicli dahili ayar degerinden
Koruma daha fazla oldugunda siiriicii ¢ikisini kapatir. Diisiik toprak hatali direncine bagl
olarak toprak hatasi olugtugunda asir1 akim hata fonksiyonu siiriiciiyii koruyabilir.
Over Voltage Asiri gerilim  |[Motor yavasladiginda veya geri besleme yiikiine bagli olarak geri besleme enerjisi
koruma geri siiriicliye aktiginda ana devre DC gerilimi nominal degerden daha fazla
yikselirse siiriicii ¢ikisini kapatir. Bu hata gii¢ kaynagi sisteminde olusturulan asir
gerilima bagli olarak ta olusabilir.

Over Load Akim Smir  [Siiriicii ¢ikis akimi siiriici nominal akiminin 120% ‘sinde akarsa siiriicii ¢ikigint

Koruma kapatir.
(Asin yiik
Koruma)

Over Heat Siiriicii agir1  [Sogutucu hasar gérmiis sogutucu fandan veya sogutucu fandaki yabanci cisimden

1sinma dolay asir1 isinirsa, siiriicii ¢ikigini kapatir.

E-Thermal Elektronik Is1 [Siiriicliniin dahili elektronik 1s1 elemani motorun asir1 1sindigini algilar. Motor
agir1 yiiklenirse siiriicii ¢ikigi kapatir. Cevrici ¢ok kutuplu motoru veya birden
fazla motoru kontrol ederken motoru koruyamaz, bundan dolay1 her motor igin 1s1
roleleri veya diger 1s1 koruyucu cihazlar1 degerlendirin.

Asin yiik kapasitesi: 1 dak icin 130%

Ext. Trip Harici Hata |Kullanicinin ¢ikisi harici hata sinyali ile kapatmasi gerekirse bu fonksiyonu
kullanin. (Normal Agik Kontak) Siiriicii bu terminal araciligiyla algilayarak
motoru korumak i¢in ¢ikigt bloke eder.

Low Voltage Diisiik Gerilim |Yetersiz torktan dolay1r DC gerilimi algilama seviyesinin altinda ise veya siiriicii
Koruma giris gerilimi distiigiinde motor agir1 1sinirsa siiriicii ¢ikisini kapatir.
Over Current 2 [IGBT Kisa devre|IGBT kisa devre veya bir ¢ikis kisa devresi olusursa siiriicii ¢ikisini kapatir.
Output Phase Open | Cikis Fazi agik |Bir veya daha fazla ¢ikis (U, V, W) faz1 agik oldugunda siiriicii ¢ikisini kapatir.
Siiriicii ¢ikis faz agikligini kontrol etmek igin ¢ikis akimini algilar.

Input Phase Open | Giris Faz1 A¢ik [Bir veya daha fazla giris (R, S, T) faz1 acik oldugunda siiriicti ¢ikigini kapatir.
Siiriicii giris faz agikligini kontrol etmek igin giris akimini algilar. Daha kiigiik yiik
kullanilirsa, algilanamaz.

BX BX Koruma |Siiriicii acil durmasi igin kullanilir. BX terminali agildiginda siiriicii anlik olarak
(Anlik Kesilme) |¢ikisi kapatir ve BX terminali kapatildiginda normal ¢alismaya doner. Bu
fonksiyonu kullanirken tedbirli olun.

HW-Diag Stirticti Donanim [Siiriicii kontrol devresinde hata olugursa hata sinyali ¢ikarilir. Bu hata icin Wdog

Hatasi hatasi, EEP hatasi, Giris faz agik, NTC a¢ik ve ADC Avansi vardir.
COM Error Haberlesme |Siiriicii tus takimu ile haberlesemediginde bu hata goriintiilenir.
CPU Error Hatasi
Inv. OLT Stirtici Asirt  |Siirticii ¢ikis akimi nominal seviyeden daha fazla aktiginda siirticii ¢ikisini kapatir.
yiikii (1 dakika icin 110%, 4 saniye icin 130%).
NTC open NTC Ag¢ik  |Siiriicii dahili NTC agik oldugunda bu hata goriintiilenir.
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Tus takim Koruyucu Tanim
Gostergesi Fonksiyon
LOP Frekans I/0O-48 [Frekans Referansi kayboldugunda ¢aligsma yontemi] ayarina gore, tii¢ mod
LOR Referansi vardir: siirekli ¢alisma, yavaslayarak durma ve serbest ¢alisarak durma,
LOV kayboldugunda |LOP: segenek frekans referansi kayboldugunda (DPRAM zaman bitisi)
LOI caligma yontemi |goriintiilenir
LOX LOR: Segenek frekans referansi kayboldugunda goriintiilenir (Haberlesme ag
hatasi)
LOV: “V1’ analog frekans referansi kayboldugunda goriintiilenir.
LOI: ‘I’ analog frekans referansi kayboldugunda goriintiilenir.
LOX: Alt-kart (V2, ENC) analog frekans referansi kayboldugunda goriintiilenir.
Lost cmd Bu hata I/0 18 Koruma ‘ya ayarlandiginda gdriintiilenir.
Fuse Open Sigorta Acik |Bu hata siiriicli dahili sigortast asir1 akim tarafindan agildiginda goriintiilenir.
(37 kW fizeri iiriinlerde uygulanir)
Output Fault Trip Motor Yok |Hata FU1 57~59 ayarina gore olustu.
Hatasi
Keypad Open Tus takimi hatasi|Kablonun tus takimindan ayrildigini gosterir. Yalnizca DRV-23 Hata ‘ya

ayarlandiginda goriintiilenir.

Hatay1 sifirlamk i¢in, RESET tusuna basin, RST-CM terminallerini kapatin veya giris giiclinii kapatip acin.
Sorun devam ederse, liitfen fabrika veya yerel dagitimcinizla goriisiin.
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Hata Giderme

Akim Koruma

Koruyucu Sebep Coziim
Fonksiyon
Asirt Akim  |1)Yik GD? ‘sine kiyasla Hizlanma/Yavaslama| 1) Hizlanma/Yavaslama zamanin artirin.
Koruma 1 zamani ¢ok kisadir. 2) Siirticti kapasitesini artirin.
2) Yiik siiriicli degerinden daha biiytiktiir. 3) Motor durduktan sonra galistirin.
3) Motor serbest ¢alistiginda siiriicii ¢ikist acar. 4) Cikis kablolamasini kontrol edin.
4) Cikis kisa devre veya toprak hatasi olusmustur. 5) Mekanik fren ¢aligmasini kontrol edin.
5) Motor mekanik freni ¢ok iiratli ¢alistyor. 6) Sogutucu fan1 kontrol edin.
6) Hatali sogutma fanina bagli olarak ana devre
bilesenleri agir1 isinmustir. (Tedbir) Hatay1 gidermeden oOnce siiriiciiyii
calistirmak IGBT ‘ye hasar verebilir.
Toprak Hatast |1) Siiriici  ¢ikis  kablolamasinda toprak hatasi|1) Siiriicii ¢ikis kablolamasini inceleyin.

olugmustur.
2) Motor yalitimi sicakliktan dolay1 zarar gérmiistiir.

2) Motoru degistirin.

Asin Gerilim |1) Yiikiin GD?’suna kiyasla hizlanma zamani ¢ok|l) Yavaslama zamanini artirin.
Koruma kisadr.
2) Cikista yiikten geri besleme 2) Geri besleme direng secenegini kullanin.
3) Hat gerilimi yiiksektir. 3) Hat gerilimini kontrol edin.
Akim Smir 1) Yiik siiriicii degerinden daha biiytiktiir. 1) Motor ve siiriicii kapasitesini artirin.
Koruma 2) Yanlis siiriicii kapasitesi se¢ilmistir. 2) Dogru siiriicii kapasitesi se¢in.
(Asirt yiik  |3) Yanlis V/F sablonu ayarlanmustir. 3) Dogru V/F sablonu segin.
Koruma)
Siiriicii Asirt | 1) Sogutucu fan hasar gérmiis veya yabanci cisim|l) Sogutucu fanlar1 degistirin ve/veya yabanci
1sinma sikigmugtir. cisimi bertaraf edin.
2) Sogutucu sistemde hatalar vardir. 2) Sogutucu iginde yabanci cisim kontrolu yapin.
3) Ortam sicaklif yiiksektir. 3) Ortam sicakligini 40 °C altinda tutun.
Elektronik Is1 |1) Motor agirt isinmistir. 1) Yiik ve/veya calisma igini azaltin.

2) Yiik siiriicii degerinden daha biiyiiktiir.
3) ETH seviyesi ¢ok diisiiktiir.

4) Yanlis siirticti kapasitesi se¢ilmistir.

5) Yanlis V/F gablonu ayarlanmistir.

6) Diisiik hizlarda ¢ok uzun calistirilmistir.

2) Siiriicii kapasitesini artirin.

3) ETH seviyesini uygun bir seviyeye ayarlayin.
4) Dogru siiriicii kapasitesi se¢in.

5) Dogru V/F sablonu segin.

6) Ayr giic kaynagina sahip olan sogutucu fan
kurun.

Harici Hata

Harici Hata olusmustur.

Harici hata terminaline bagli devredeki hatay1
giderin veya harici hata girisini ¢ikartin.

Diisiik Gerilim
Koruma

1) Hat gerilimi diigiiktiir.

2) Hatta hat kapasitesinden biiyiik yiik baglanmistir.
(ticari hatta kaynak makinesi, yiiksek baslangi¢
akimina sahip motor baglanmistir)

3) Siiriicii girig tarafinda hatali manyetik diigme

1) Hat gerilimini kontrol edin.
2) Hat kapasitesini artirin.
3) Manyetik diigmeyi degistirin.

Asirt Akim 2

1) Ust ve alt IGBT arasinda kisa devre olusmustur.

2) Siiriicii ¢ikisinda kisa devre olusmustur.

3) Yikin GD?suna kiyasla Hizlanma/Yavaslama
zamani ¢ok kisadir.

1) IGBT ‘yi kontrol edin.
2) Siiriicii ¢ikis kablolamasini kontrol edin.
3) Hizlanma zamanin artirin.

Cikis Faz1 Agik

1) Cikista manyetik diigme hatali kontag1
2) Hatal1 ¢ikis kablolamasi

1) Siriici ¢ikisinda manyetik diigmeyi kontrol
edin.
2) Cikis kablolamasini kontrol edin.

Donanim Hatasi

1) Wdog hatas1 (CPU hatasi)
2) EEP hatasi (hafiza hatasi)
3) ADC Avans (akim geri besleme devre hatasi)

1) Sirticliyli degistirin.
2) Girig gli¢ kablolamasini kontrol edin.

¢aligma yontemi

Haberlesme |1) Siiriicii ve tus takimi arasinda hatali baglanti 1) Baglantiy1 kontrol edin.
Hatasi 2) Siiriicii CPU hatali ¢aligmasi 2) Siiriiciiyli degistirin.
Hiz Referans1 |LOP (Segenekten referans kaybi), Hata sebebini bertaraf edin.
kayboldugunda [LOR (Uzak)

LOV (V1),
LOI (D),
LOX (Alt-V2, ENC)

Siiriicii Asirt

1) Yiik siiriicti degerinden daha biiytiktiir.

1) Motor ve/veya siiriicii kapasitesini artirin.

yiikil

2) Dogru olmayan siiriicii kapasitesi se¢ilmistir.

2) Dogru siiriicii kapasitesi segin.
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7.2 Sorun giderme

Durum

Kontrol Noktasi

Motor dénmiiyor.

1) Ana devre muayenesi:

- Giris (hat) gerilimi normalmidir? (Siiriicii igindeki LED yaniyor mu?)
- Motor dogru sekilde baglanmis m1?

2) Giris sinyal muayenesi:

- Siiriicliye ¢alisma sinyal girisini kontrol edin.

- Siirticliye es zamanli ileri ve ters sinyal girisini kontrol edin.

- Stirticiiye komut frekans sinyalini kontrol edin.

3) Parametre ayar muayenesi:

- Ters 6nleme (FU1-01) fonksiyonu ayarlanmis mi?

- Kontrol modu (DRV-03) dogru olarak ayarlanmis m1?

- Komut frekansi 0 ‘a ayarlanmig mi1?

4) Yik muayenesi:

- Yiik ¢ok bilyiik mii veya motor sikismis m1? (Mekanik fren)

5) Diger:

- Tus takimu iizerinde alarm goriintiileniyor mu veya alarm LED ‘i yaniyor mu?
(DURMA LED ‘i yanip séner)

Motor Zit Yonlerde
Doner.

- Cikis terminali U, V, W faz sirast dogru mu?
- Baslangic sinyali (ileri/ters) dogru olarak baglanmig mi1?

Doniis Hizi ve Referansi
arasindaki fark ¢ok
biiyiiktiir.

- Frekans referans sinyali dogru mu? (Giris sinyal seviyesini kontrol edin)
- Asagidaki parametre ayar1 dogru mu?

- Alt smir frekans1 (FU1-34), Ust simir frekansi (FU1-35), Analog Frekans
Kaanci (I/0O-1~10)

- Giris sinyal hatt1 harici giiriiltiiden etkileniyor mu? (Koruyuculu kablo
kullanin)

Siirticii diizgiin olarak
Hizlanmiyor veya

- Hizlanma/yavaslama zamani ¢ok kisa bir zaman dilimine mi ayarlanmis?
- Yiik ¢ok biiylik mii?

Yavaglamiyor. - Tork Artis (FU2-68, 69) degerinin ¢ok yiiksek olmasi dolayisiyla akim simir
fonksiyonu ve durma 6nleme fonksiyonu ¢alismiyor mu?

Motor Akimi ¢ok - Yiik ¢ok mu biiyiiktiir?

yiiksektir. - Tork Artis Degeri (el ile) ¢ok mu yiiksektir?

Doniis Hiz1 artmiyor.

- Ust Sinir Frekans (FU1-35) degeri dogru mu?

- Yiik ¢ok mu biiytik?

- Tork Artis (FU2-68, 69) degerinin ¢ok yiiksek olmasi dolayisiyla durma
Onleme fonksiyonu (FU1-71) ¢aligmiyor mu?

Siirticii calistiginda doniis
hiz1 dalgalaniyor.

1) Yiik muayenesi:

- Yiik dalgalaniyor mu?

2) Giris sinyal muayene:

- Frekans referans sinyali dalgalaniyor mu?

3) Diger:

- Siirticti V/F kontrolunu kullandiginda kablolama ¢ok mu uzun? (500 m
iizerinde)
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