SV-1G5A Kullanim Kilavuzu

0.4~22kW (200V/400V)
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LS Degisken Frekansli Sudrtcileri satin aldi  giniz icin te sekkdrler!

EMNIYET TALIMATLARI

B Kazalari ve potansiyel tehlikelerin olusmasini 6nlemek icin her zaman emniyet talimatlarina
uyun.
B Bu kilavuzda emniyet mesajlari asagidaki sekilde siniflandiriimistir:

A UYARI Uygun olmayan igletim ciddi kisisel yaralanma veya 6lime yol acabilir.

& TED B iR Uygun olmayan kullanim hafiften orta siddete kadar kisisel

yaralanma veya maddi hasara yol acabilir.

B Bu kilavuz boyunca emniyet tedbirlerinden haberdar olmaniz icin asagidaki iki gosterimi
kullanacagiz:

/_\ Belirli durumlar altindaki potansiyel tehlikeleri belirtir.
Mesaji okuyun ve talimatlari dikkatlice takip edin.

Belirli durumlar altindaki sok (¢carpma) tehlikelerini belirtir.
A Tehlikeli gerilim mevcut olabileceginden dolayi 6zel dikkat gésterilmelidir.

B Cabuk referans icin isletim talimatlarini el altinda bulundurun.

B SV-iG5A serisi suricunin performansini azami kilabilmek ve emniyetli kullanimini temin etmek
icin bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

/N UYARI

m  Gulc uygulanmi g iken veya cihaz i gletimde iken kapa @i cikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

®  Sdrdcinin 6n kapa @i cikarilmi ¢ durumda iken cali stirmayin.
Aksi takdirde, yiksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitore temas etme sebebiyle elektrik
carpmasina maruz kalabilirsiniz.

m  Girig guct uygulanmami s olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama
haricinde kapa @i ¢ikartmayin.
Aksi takdirde, sarjli devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.



Kablolama ve periyodik muayeneler, giri  $ glctnin kesilmesinden en az 10
dakika sonra ve DC bara geriliminin de  sarj oldu gu bir dl¢u aleti ile
denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gercekle stirilmelidir.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Butonlari kuru ellerle ¢cali  gtiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayin 1Z.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolari strtmelere, a siri gerginli ge, agir yiklere veya siki stirmaya maruz
birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

/\ TEDBIR

Surtcuyd alev almaz bir ylzey Gzerine kurun. Yakini  na alev alabilir bir
malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin c¢ikabilir.

Surlcu hasar gorurse giri  $ gucuni kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol acabilir.

Giris gucu uygulandiktan veya kapatildiktan sonra strtcu bir ka¢ dakika
suresince sicak kalacaktir. Uygun bir stire so  gumasini bekleyiniz.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmi $ olsa dahi, hasarli veya parcalari eksik bir
suructye gic uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Surdcu icine iplik, ka git, agac parcaciklari, toz veya di  ger yabanci madde
giri sine misaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.




BOLUM 1 - TEMEL BIiLGIi & ONLEMLER

1.1 Onemli tedbirler

Pal_<eti agma e Surlclyl nakliye sirasinda olusmus olabilecek bir hasara karsi inceleyin.
ve inceleme Suriict biriminin ihtiyag duydugunuz uygulama icin dogru oldugundan emin
olmak igin, etiket Ustiindeki surtcu tipini, ¢cikis degerlerini ve sirtctnun
eksiksiz oldugunu kontrol edin.

-

SVO08iG5A-2 ®uua., Srici Tipi
IrNPUT Eq&zam\i %DEF"S'S < sues Giris Gilcil
L Y G a-a00s :, Cikis Gci
1.9KVA (D) *x,, Cikis akimi, frekansi
||| |I| “ !i" |I||;||5I|!|!5|g!|3lulc||!!5l!| " | I"I ' || I|I ::::." Surtcu Kapasitesi (kKVA)
I LS industrial Systems Made in KOREA | "*+ Bar kod ve Seri Numarasi
SV 075 iGBA - 2 (N)
. Seri - A
Motor Gucu ismi Girig gerilimi Tus takimi
004 | 0.4 [kW]
008 | 0.75 [kW] | | Tek Faz
015 | 1.5 [KW] 200~230[V]
3 022 | 2.2 [KW]
2 037 | 3.7 [KW]
0 1040 | 4.0 [kW] Uc Faz
A 055 |55 [KW] | icsA 2 | 200~230[V] Tus takimsiz
075 | 7.5 [KW]
110 | 11.0[KW]
150 | 15.0[kW] Ug Faz
185 | 18.5[kW] 4 380~480[V]
220 | 22.0[KW]

e Aksesuarlar

Eger herhangi bir farkhlik, hasar, vs. bulduysaniz satis temsilcinizle irtibata
gegin.

Calistirma igin | Hazirlanacak araglar ve pargalar siriiciiniin nasil caligtiriidigina baghdrr.
gerekli ara¢ ve | 1ochizat ve parcalar gerekli seklide hazirlayin.

parcalarin

hazirlanmasi

Kurulum Lo . : CL
Sdrucuyu yuksek performans ile uzun zaman calistirabilmek icin stirictyt uygun
bir yerde uygun yonde ve uygun bosluklar birakarak kurun.

Kablolama G kaynagini, motoru ve calistirma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal

bloguna baglayin. Yanlis baglantinin sirticliye ve cevresel cihazlara zarar
verebilecegini akilda bulundurun.




BOLUM 13 - OZELL IKLER

13.1 Teknik veri
® Giris & cikis dederleri: Tek Faz 200V Sinifi

SV HEERIG5A-1 HR

[HP] 0.5 1 2
Azami kapasite®
[kwW] 0.4 0.75 1.5
Kapasite [kKVA] 2 0.95 1.9 3.0
Cikis FLA[A]® 2.5 5 8

Degerleri | Azami Frekans | 400 [Hz]*
Azami Gerilim 3® 200 ~ 230V°

s (Na‘ém:[‘na' 16 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)

Pegerler | Nominal 50 ~ 60 [Hz] (£5%)

Sogutma yontemi Zorlamall sogutma

AGIrlik [kg] 0.77 | 1.12 1.84
°
® Giris & cikis degerleri: Ug Faz 200V Sinifi

SV HEEIG5A-2 Hl 004 008 015 075 110 150 185 220
[HP] 0.5 1 2 3 5 54 | 75|10 | 15 | 20 | 25 | 30

Azami kapasite®
[kW] 04 | 075 15|22 |37 | 40 | 55| 75 11 15 | 185 | 22

g(apasite [kVA]

09| 19 | 30| 45|61 | 65 | 9.1 |122|17.5(229|28.2|33.5

Cikis | FLA[A]® 2.5 5 8 12 | 16 | 17 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | 88
Degerleri I ami Frekans | 400 [Hz]*
Azami Gerilim | 3® 200 ~ 230V °

g Nominal 36 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)
Girig Gerilim
Degerleri | Nominal
Frekans 50 ~ 60 [Hz] (x5%)
Sogutma yontemi N/C® Zorlamali sogutma
AGIrlik [kg] 076 | 077 | 1.12| 1.84] 1.80 | 1.89[3.66 | 3.66 ]| 9.0 | 9.0 [13.3] 133

1) 4-kutuplu standart motor kullanildiginda uygulanabilir azami motor kapasitesini belirtir.

2) Nominal kapasite 200V sinifi igin 220V ve 400V sinifi igin 440V ‘tur.

3) Tetikleme frekans ayari (H39) 3kHz Gizerinde oldugunda 13-4 ‘e bakin.

4) H40 (Kontrol modu secimi) 3 (Sensorsiz vektor kontrolu) ‘na ayarlandiginda azami frekans ayari
300Hz ‘e kadar arttirilabilir.

5) Azami c¢ikis gerilimi giris geriliminden daha yuksek olamaz. Giris geriliminden dusuk ayarlanabilir.

6) N/C: Dogal sogutma

® Giris & cikis degerleri: Ug Faz 400V Sinifi



SVHHENEIG5A-4 Il 004 008 015 022 037 040 055 075 110 150 185
[HP] 0.5 1 2 3 5 | 54| 75 10 15 20 25 30

Azami kapasite

[kw] 04 {075 15 | 22 | 3.7 | 40 | 55 7.5 11 15 | 185 | 22
Kapasite [KVA]* [ 0.95 | 1.9 | 3.0 | 45 | 6.1 | 6.9 | 9.1 | 12.2 | 18.3|22.9|29.7 | 34.3

Cikis FLA[A]® 125| 25 | 4 6 8 9 | 12 16 24 | 30 | 39 | 45
<> . | Azami
Degeri 4
g Frekans 400 [Hz]
Azami Gerilim | 3® 380 ~ 480V °
Nominal 3¢ 380 ~ 480 VAC (+10%, -15%)

Girig Gerilim
Degeri | Nominal

50 ~ 60 [Hz] (25%)

Frekans
Sogutma yontemi N/C Zorlamali sogutma
AGIrlik [kg] 076 | 0.77 | 1.12 | 1.84 158 1.89 | 3.66 | 3.66 %‘ 9.0 |13.3| 13.3

1) 4-kutuplu standart motor kullanildiginda uygulanabilir azami motor kapasitesini belirtir.

2) Nominal kapasite 200V sinifi icin 220V ve 400V sinifi icin 440V ‘a dayanmaktadir.

3) Tetikleme frekans ayari (H39) 3kHz Gizerinde oldugunda 13-4 ‘e bakin.

4) H40 (Kontrol modu secimi) 3 (Sensorsiiz vektor kontrolu) ‘na ayarlandiginda azami frekans ayari
300Hz ‘e kadar arttirilabilir.

5) Azami c¢ikis gerilimi giris geriliminden daha yiksek olamaz. Giris geriliminden distk ayarlanabilir.

6) N/C: Dogal sogutma

® Kontrol

Kontrol yontemi V/F, Senssorsuz vektor kontrolu

Dijital komut: 0.01Hz

SRR SO EeAUUEL Analog komut: 0.06Hz (Azami frek.: 60Hz)

Dijital komut: Azami cikis frekansinin 0.01% ‘i

SIS el Analog komut: Azami cikis frekansinin 0.1% ‘i

V/F sablonu Dogrusal, Kareli, Kullanici V/F

Asir yuk kapasitesi 1 dak. basina 150%.

Tork artisi El ile/Otomatik tork artisi
Azami frenleme 1)

Dinamik | torku 20%

Frenleme Zaman/%ED 1509 2 tercinli DB direnci kullaniidiginda

1) Motorun durmak igin Yavaglamasi esnasinda ortalama frenleme torku demektir.
2) DB direng tanimlamasi igin sayfa 13-7 ‘e bakin.



- ® Calistirma

Calistirma modu

Tus takimi/ Terminal/ Haberlesme secenedi/ Uzak tus takimi
secilebilir

Frekans ayari

Analog: 0 ~ 10[V], -10 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA]
Dijital: Tus takimi

isletim ozellikleri

PID, Yukari-asagl, 3-kablo baglantisi

Cok fonksiyonlu terminal

Giris | p1 - pg

NPN / PNP secilebilir (Sayfa 2-13 ‘e bakin)

ILERI/GERI CALISMA, Acil durma, Hata sifirlama,

JOG calisma, Cok adimli Frekans-Ust, Orta, Alt, Cok adimli
Hizlanma/Yavaslama-Ust, Orta, Alt, Durmada DC freni, 2. motor
secimi, Frekans YUKARI/Asag!, 3-kablo baglantisi, Harici hata
A, B, PID-Kontrol (v/f) isletim atlama, Seg¢enek-surici (v/f)
isletim atlama, 2. Kaynak, Analog Tutma, Hizlanma/Yavaglama
durmasi,

Yukari/Asag! Kaydet Frek, Jog FX/RX

Aclik toplayici (OC)
terminali

Cikis Cok fonksiyonlu réle

. .. .. | DC 24V 50mA ‘den daha az
Hata cikigi ve suricu

durum gikisi (N.O., N.C.) AC250V 1A ‘den daha az,
DC 30V 1A ‘den daha az

Analog ¢ikis

0 ~ 10 Vdc (10mA ‘den daha az): Cikis Frek, Cikis Akimi, Cikis
Gerilimi, DC bara gerilimi

® Koruyucu fonksiyon

Asiri Gerilim, Dusuk Gerilim, Asirt Akim, Asirt Akim 2, Toprak Hata akimi algilama,

Hata Surdcu Asirl 1sinmasi, Motor Asir Isinmasi, Cikis Fazi Acik, Asirl yik Koruma,
Haberlesme Hatasi, Hiz Komutu kaybi, Donanim Hatasi, Fan hatasi, Fren hatasi.

Alarm Durma Onleme, asir yuk

Anlik Giig 15 msan altinda: Surekli galisma (Nominal girig gerilimi, nominal ¢ikis gict dahilinde

Kaybi? olmaldir.)

15 msan Uzerinde: Otomatik tekrar baslatma etkinlesir

1) Tek Faz Urtnleri: Surekli calistirma (nominal giris gerilimi, nominal ¢ikis giict dahilinde olmahdir)

® Ortam
Koruma derecesi IP 20, UL TIP1 (Ortam Sicakhgi 40 °C) 2
Ortam sicakligi -10°C ~ 50°C
Depolama sicakhgi | -20°C ~ 65°C
Nem 90% RH altinda (rutubetsiz)

Yikseklik/Titresim | 1,000m altinda, 5.9m/san? (0.6G)

Atmosferik basing | 70~106 kPa

Yer Paslandirici gazdan, tutusabilir gazdan, yag duman veya tozdan korunmus

2) Ust kapag takiimis ve kablo baglantilari yapiimis UL TIP1.




13.5 Frenleme direnci

Girig Siricl kapasitesi 100 % frenleme 150% frenleme

Gerilimi [kW] Q] [W]* Q] [W]*
200V 0.4 400 50 300 100
0.75 200 100 150 150

15 100 200 60 300

2.2 60 300 50 400

3.7 40 500 33 600

55 30 700 20 800

7.5 20 1000 15 1200

11.0 15 1400 10 2400

15.0 11 2000 8 2400

18.5 9 2400 5 3600

22.0 8 2800 5 3600

400V 0.4 1800 50 1200 100
0.75 900 100 600 150

15 450 200 300 300

2.2 300 300 200 400

3.7 200 500 130 600
55 120 700 85 1000
7.5 90 1000 60 1200
11.0 60 1400 40 2000
15.0 45 2000 30 2400
18.5 35 2400 20 3600
22.0 30 2800 10 3600

* Glg degerileri, surekli frenleme zamani 15 san ve s Etkinlestir (%ED) 5% * diistiniilerek
belirtilmistir.



I 2.2 Boyutlar

SV004IG5A-1
SV004iG5A-2 / SVO08iG5A-2
SVO004iG5A-4 /| SVO08iG5A-4

SVO008IG5A-1
SV015iG5A-2 / SV015iG5A-4

H1

W1




SVO015IG5A-1

SV022iG5A-2 / SV037iG5A-2 / SVO40iG5A-2 SVO055iG5A-2 / SVO75iG5A-2
SV022iG5A-4 | SV037iG5A-4 | SV040iG5A-4 SV055iG5A-4 /| SVO75iG5A-4
w




SV110iG5A-2 /SV150iG5A-2 SV185iG5A-2 / SV220iG5A-2
SV110iG5A-4 | SV150iG5A-4 SV185iG5A-4 | SV220iG5A-4

\:: B H1 :
N Z 7
# & ﬁ_F_
w1 [ = B

w1

10



S W W1 H H1 D ) A B

el Ly [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] [Ka]
SV004IG5A-1 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.76
SV008IG5A-1 0.75 100 | 955 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12
SV015IG5A-1 1.5 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.84
SV004IG5A-2 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.76
SVO008IG5A-2 | 0.75 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.77
SV015IG5A-2 1.5 100 | 955 | 128 120 130 45 45 45 1.12
SV022I1G5A-2 2.2 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.84
SV037I1G5A-2 3.7 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.89
SV040IG5A-2 4.0 140 132 128 | 120.5| 155 45 45 45 1.89
SV055iG5A-2 5.5 180 170 220 210 170 45 5.0 45 3.66
SVO075iG5A-2 7.5 180 170 220 210 170 45 5.0 45 3.66
SV110iG5A-2 11.0 | 235 219 320 304 | 1895 7.0 8.0 7.0 9.00
SV150iG5A-2 | 15.0 | 235 219 320 304 |189.5| 7.0 8.0 7.0 9.00
SV185iGhA-2 | 18.5 | 260 240 410 392 |208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
SV220iGhA-2 | 22.0 | 260 240 410 392 |208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
SV004IG5A-4 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 45 4.0 0.76
SVO008IG5A-4 | 0.75 70 65.5 | 128 119 130 4.0 45 4.0 0.77
SVO015IG5A-4 1.5 100 | 955 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12
SV022IG5A-4 2.2 140 132 128 | 120.5| 155 45 45 45 1.84
SV037IG5A-4 3.7 140 132 128 | 120.5| 155 45 45 45 1.89
SV0401G5A-4 4.0 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.89
SV055iG5A-4 5.5 180 170 220 210 170 45 5.0 45 3.66
SV075iG5A-4 7.5 180 170 220 210 170 45 5.0 45 3.66
SV110iG5A-4 11.0 | 235 219 320 304 |189.5| 7.0 8.0 7.0 9.00
SV150iG5A-4 | 15.0 | 235 219 320 304 |189.5| 7.0 8.0 7.0 9.00
SV185iG5A-4 | 18.5 | 260 240 410 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
SV220iG5A-4 | 22.0 | 260 240 410 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
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2.3 Terminal kablolama (Kumanda G/C)

/M

Tanim
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MF girig terminali
(fabrika ayari)

FX: ileri calistirma

RX: Geri calistirma

Giris sinyali ortak ug

. ~ | BX: Acil durdurma
MF giris terminali

RST: Ariza sifirlama

(fabrika ayari)
JOG: Jog calistirma

Giris sinyali ortak ug

- | Gok adimli frek.-Dugtk
MF giris terminali

) Cok adiml frek.-Orta
(fabrika ayari)

Cok adimh frek.-Yiksek

Potansiyometre icin 10V gi¢ kaynagi

Frek. Ayarlama Gerilim sinyal girigi: -0~10V

Frek. Ayarlama Akim sinyal girigi: 0~20mA

Cok fonksiyonlu analog ¢ikis sinyali: 0~10V

Cok fonksiyonlu A baglanti ¢ikisi

role ¢ikis terminali | B baglanti ¢ikigl

A/B baglanti ortak u¢

RS485 haberlesme terminali

% Uzak kontrol secenegi veya parametre

kopyalamaya baglanti igin




* Gug terminali kablolama (0.4 ~ 7.5kW)

tle
3 Faz AC
giri i S Giig
(Nominal ter?r!rihzli Bl B2
Girig Gerilimi) Of\o_- O (E
— | : :
. . Direng
DB direnci bagianti
_—E terminali S O— ZZZZZ —i —| \Y
U
Motor T O e w
\Vi baglanti
terminali G G
N\ w o—-l- -=|-—O
3% Tek Fazh Urinlerin AC girigi R, T(0.4~1.5kW) terminallerine
Toprak
terminali || Uygulanmaldir.

Glc terminali kablolama (11.0 ~ 22.0kW)

(Nominal Giri g iy terminali
i =6 >— B e
DC reaktéri Reaktor Q
/DB R U
Di O 1
bagant || (L1)
DB direnci terminali S
L2 © I A — v
T
w3 © ¢ w
Motor
5 G N(-) G
baglant
e |l € O I°
Toprak
terminali

13



Temel calisma

- Notlar:
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BOLUM 5 - FONKSIYON LISTESI

® Siritci Grubu

LED
gosterge

0.00

ACC

dEC

drv

Frqg

Stl
St2
St3

CUr
rPM

dCL

Haberles
me
Adresi

A100

Al101

A102

A103

Al104

A105
A106
A107

A108
A109

A10A

Parametre
ismi

[Frekans
komutu]

[Hizlanma
zamani]

[Yavaslama
zamani]

[Surtcu
modu]

[Frekans
ayarlama
yontemi]

[Cok adimli
frekans 1]

[Cok adimli
frekans 2]
[Cok adimli
frekans 3]
[Cikis akimi]
[Motor
Deviri]
[Strtict DC
bara
gerilimi]

Min/
Max
araligi

0~
400
[HZ]

0 ~
6000
[San]

0~
400
[HZ]

Tanim

Bu parametre surici ¢ikis komutu
frekansini ayarlar.

Durma sirasinda: Frekans Komutu
Calisma sirasinda: Cikis Frekansi

Cok adiml calisma sirasinda:

Cok adiml frekans 0.

F21- [Azami frekans] ‘tan daha buyige
ayarlanamaz.

Coklu Hizlanma/Yavaslama sirasinda, bu
parametre Hizlanma/Yavaglama zamani O
olarak iglev gordr.

Tus takimi Gzerindeki Calistir/Durdur
tusu aracihgiyla Calistirma/Durdurma

FX: Motor ileri calisma
. RX: Motor geri ¢alisma
Terminal

isletimi FX:_ (;all_§t|r/Durdur
2 etkinlestir

RX: Geri donus secimi
RS485 haberlesmesi
Field Bus haberlesmesine ayarli
Dijital Tus takimi ayari 1
Tus takimi ayari 2
V11:-10 ~ +10 [V]
V12:0~+10[V]
Terminal I: 0 ~ 20 [mA]
Terminal V1 1 + Terminal |
Terminal V1 2+ Terminal |
RS485 haberlesmesi

Dijital Deger

1)

Analog

0 N o g WDNE O B W

9 Field Bus haberlesmesine ayarli D

Cok adiml calisma sirasinda ¢ok adimli
frekansi 1 ‘i ayarlar.

Cok adimli calisma sirasinda ¢ok adimli
frekansi 2 'yi ayarlar.

Cok adiml calisma sirasinda ¢ok adimli
frekansi 3 ‘U ayarlar.

Motor ¢ikis akimini gorintiler.
Motor devir sayisini goruntdler.

Sirucu icindeki DC bara gerilimini
goruntiler.

b Bu fonksiyon iG5A Haberlesme Secenegi Modiilii ile kullanilabilir.

15

Fabrika
varsayilan
degerleri

0.00

5.0

10.0

10.00
20.00

30.00

Calisma
sirasinda
degistirile

bilme
(0]

Sayfa

7-1

7-12

7-12

7-8

7-9

7-1
7-1
7-2
7-3
7-4
7-5
7-6

7-7

9-1
9-1

9-1




® Sirici Grubu

vOL

nOn

drC

A10B

A10C

A10D

[Kullanici
gOsterge
segimi]

[Hata
Gostergesi]

[Motor
donis
yonuni
secme]

[Kontrol
modu 2]

[Frekans
ayarlama
yontemi 2]

PID kontrol
standart
deger
ayarlama

PID kontrol
geri
besleme
miktari

Fr

0~400
[Hz]
veya
0~100
(%]

Bu parametre H73- [G6zlemleme birimini
secme] ‘de secilen birimi goruntuler.

vOL | Cikis gerilimi

POr | Cikis glci
tor Tork

Hata aninda hatalari, frekansi ve ¢calisma
durumunu gorintiler

drv - [SUrls modu] 0 veya 1 ‘e ayarl iken
motor doniis yonuni ayarlar.

F ileri

r Geri

Tus takimi Gzerindeki Calistir/Durdur

tusu aracihgiyla Calistirma/Durdurma
Terminal | FX: Motor ileri ¢alistirma

isletimi RX: Motor geri ¢alistirma

FX: Calistir/Durdur

2 etkinlestir

RX: Geri donls segimi
3 | RS-485 haberlegsmesi

0

0 | Dijital Tus takimi ayari 1

1 Tus takimi ayari 2

2 | Analog V11:-10 ~ +10 [V]

3 V12:0~+10[V]

4 Terminal I: 0 ~ 20 [mA]
5

Terminal V1 ayan 1 +
Terminal |

Terminal V1 ayar 2+
Terminal |

7 | RS485 haberlesmesi

8 | Dijital Volume

H58 0 ise, [Hz] birimi olarak ifade
olunur.

H58 1 ise, [%]birimi olarak ifade olunur.
[Hz] biriminde, Azami frekansi (F21)
‘den daha buyuk ayarlayamazsiniz.
[%)] biriminde, 100% Azami frekans
anlamindadir.

PID kontrolunda geri besleme miktarini
gosterir.

H58 0 ise, [Hz] birimi olarak ifade
olunur.

H58 1 ise, [%)] birimi olarak ifade olunur.

vOL

0.00

9-2

9-4

7-8

8-24

8-24

8-11

8-11

l: Yalnizca ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri 1-8 [I17~124] ‘ten birisi “22” ‘ye ayarl iken goruntilenir.
: H49(PID kontrol secimi) 1 iken gdsterilir.
®: Bu fonksiyon iG5A Haberlesme Secenegi Mod(ilii ile kullanilabilir.
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® Fonksiyon grubu 1

FO A200 [Ziplama 0~ 71 | Parametre kod numarasini 1 4-8
kodu] ziplamaya ayarlar.
F1 lileri/ Geri 0~2 |0 | ileri ve geri calisma etkinlestir | 0 7-10
A201 gall§ma 1 | ileri galigma iptal et
iptali] 2 | Ters ¢alisma iptal et
F2 A202 [Hizlanma 0~1 0 Dogrusal 0 7-15
sablonu]
F3 A203 [Yavaslama 1 S-egrisi
sablonu]
F4 A204 [Durma 0~3 | 0 | Durmak icin yavasla 0 7-20
moc.iu. 1 | Durmak icin DC fren
segimi] =
2 | Durmak icin serbest ¢alisma L
3 | Gug freni durdurmasi 8-26
[DC Freni 0.1~ Bu parametre DC freni baslatma 5.00 8-1
baslatma 60 [Hz] | frekansini ayarlar.
frekansi] F23 - [Baslatma frekansi] ‘ndan
daha dusuge ayarlanamaz.
[DC Freni 0~60 | DC fren frekansina ulagildiginda, 0.1
bekleme [san] suriicu DC frenine baslamadan
zamani] once cikisi ayarlanan zaman
suresince tutar.
[DC Fren 0~ Bu parametre motora uygulanan 50
gerilimi] 200 DC gerilim miktarini ayarlar.
[%] H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin
yuzdesi olarak ayarlanir.
[DC Fren 0 ~ 60 | Bu parametre motor durmusken 1.0
zamani] [san] motora DC akimi uygulamak icin
gereken zamani ayarlar.
F12 A20C [DC Freni 0~ Bu parametre motor ¢alismaya 50 8-2
baslatma 200 baslamadan dnceki DC gerilim
gerilimi] [%0] miktarini ayarlar.
H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin
yuzdesi olarak ayarlanir.
F13 A20D [DC Freni 0~ 60 | Motor hizlanmadan 6nce, DC 0
baslatma [san] gerilimi motora DC Freni baslatma
zamani] zaman siresince uygulanir.
F14 A20E [Motor 0~ 60 | Bu parametre Sensorsiiz vektor 0.1 8-14
miknatislam | [san] kontrolu esnasinda motor
a zamani] hizlanmadan énce akimi motora
ayarlanan zaman suresince uygular.
F20 A214 [JOG 0~ Bu parametre JOG c¢alisma igin 10.00 8-3
frekansi] 400 frekansi ayarlar.
[Hz] F21 — [Azami frekans] ‘tan daha

yuksege ayarlanamaz.

l: Yalnizca F 4 1 (Durmak i¢in DC fren) ‘ne ayarlandiginda goruntulenir.
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® Fonksiyon grubu 1

[Azami

Bu parametre surici gikisinin

frekans] 400 verebileceg@i en yiksek frekansi ayarlar.
[Hz] Hizlanma/Yavaslama icin frekans
referansidir (H70 ‘e bakin)
&Tedbir
Temel frekans haricinde hig bir frekans
Azami frekans lizerinde ayarlanamaz.
F22 A216 [Temel 30 ~ Siriic motor nominal gerilimini bu 60.00 7-17
frekans] 400 frekansta cikis verir (motor etiketine
[Hz] bakin).
F23 A217 [Baslangi¢ | 0.1 ~ Sirtci gerilimini bu frekansta ¢ikis 0.50 7-21
frekansi] 10 vermeye baslar.
[Hz] Frekans alt siniridir.
F24 A218 [Frekans 0~1 Bu parametre ¢alisma frekansinin st 0 7-21
Ust/alt sinir ve alt sinirinin kullanimini etkin kilar .
segimi]
[Frekans 0~ Bu parametre ¢alisma frekansinin st 60.00
st siniri] 400 sinirini belirler.
[Hz] F21 — [Azami frekans] ‘tan yiksege
ayarlanamaz.
[Frekans 0.1~ Bu parametre calisma frekansinin alt 0.50
alt sinin) 400 sinirini belirler.
[Hz] F25 - [Frekans Ust siniri] ‘ndan yiksege
ve F23 — [Baslangi¢ frekansi] ‘ndan
disuge ayarlanamaz.
F27 A21B [Tork Aris | 0~1 0| Elile tork artisi 0 7-19
secimi] 1| Otomatik tork artis
F28 A21C [ileriyénde | 0~ 15 | Bu parametre ileri calisma sirasinda 2 7-19
tork artisi] | [%] motora uygulanan tork artisini ayarlar.
Azami ¢ikis geriliminin ylzdesi olarak
ayarlanir.
F29 A21D [Geri Bu parametre geri ¢alisma sirasinda 2 7-19
yonde tork motora uygulanan tork artisini ayarlar.
artisi] Azami ¢ikis geriliminin ylizdesi olarak

ayarlanir.

l: Egder H40 3 (Sensorsiiz vektdr) ‘e ayarlanmissa, azami frekans 300Hz ‘e kadar ayarlanabilir.

l: Yalnizca F24 (Frekans ust/alt sinir secimi) 1’e ayarlandiginda goruntilenir.
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® Fonksiyon grubu 1

F30 A21E [VIF 0~2 0 | {Dogrusal} 0 7-17
sablonu] 1 | {Kare} 7-17
2 | {Kullanici V/F} 7-18
[Kullanici 0~ Yalnizca V/F sablonu 2(Kullanici V/F) 15.00 7-18
V/F frekansi | 400 ‘ye ayarlandiginda kullanilir.
1] [Hz] F21 — [Azami frekans] ‘tan yiiksege
[Kullanici 0~ ayarlanamaz.. ) 25
VIF gerilimi | 100 Gerilim degeri H70 — [Motor nominal
1] (%] gerilimi] ‘nin ylizdesi olarak ayarlanir.
Dusik numarali parametrelerin
[Kullanici 0~ degerleri yiksek numaralilarinkinden 30.00
VIF frekansi | 400 daha yiiksege ayarlanamaz.
2] [Hz]
[Kullanici 0~ 50
V/F gerilimi | 100
2] (%]
[Kullanici 0~ 45.00
V/F frekansi | 400
3] [Hz]
[Kullanici 0~ 75
V/F gerilimi | 100
3] [%]
[Kullanici 0~ 60.00
V/F frekansi | 400
4] [Hz]
[Kullanici 0~ 100
V/F gerilimi | 100
4] [%]
F39 A227 [Cikis 40 ~ Bu parametre ¢ikis gerilimi miktarini 100 7-18
gerilimi 110 dizenler.
dizenleme] | [%] Ayarlanan deger giris geriliminin
ylzdesidir.
F40 A228 [Eneriji 0~ 30 | Bu parametre ¢ikis gerilimini yuk 0 8-17
tasarruf [%] durumuna gore dusurdr.
seviyesi]
F50 A232 [Elektronik 0~1 Bu parametre motor asiri 1sindiginda 0 10-1
1SI seg¢imi] etkinlesir .

B: Bu parametreyi goriintilemek icin F30 ‘u 2(Kullanici V/F) ‘ye ayarlayin.
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® [Fonksiyon grubu 1

[1 dakika

Bu parametre 1 dakika siresince motora

suresince [%] surekli olarak akabilen azami akimi ayarlar.
Elektronik Ayarlanan deger H33 — [Motor nominal
ISl akimi] ‘nin yuzdesidir.
seviyesi] F52 — [Surekli olarak elektronik 1s1 seviyesi]

‘nden daha dusuge ayarlanamaz.
[Surekli 50 ~ 150 Bu parametre motoru surekli olarak ¢alisir 100
olarak [%0] tutabilmek igin akim miktarini ayarlar.
elektronik F51 — [1 dakika suresince Elektronik 1si
IS seviyesi] ‘nden daha yiiksege ayarlanamaz.
seviyesi]
[Motor 0~1 0 Dogrudan safta bagh sogutucu fan | O
sogutma bulunduran standart motor
yontemi] " - " —

1 Sogutucu fana gu¢ saglamak icin ayri

bir motor kullanan motor.
F54 A236 [Asirt yiik 30 ~ 150 Bu parametre bir rolede veya ¢ok 150 10-2
uyari [9%0] fonksiyonlu ¢ikis terminalinde bir alarm
R sinyali olusturacak akim miktarini ayarlar
seviyes] (154, 155 ‘e bakin).
Ayarlanan deger H33- [Motor nominal akimi]
‘nin yuzdesidir.

F55 A237 [Asin yuk 0~30 Bu parametre F54- [Asiri yik uyari seviyesi] | 10
uyari [San] ‘nden daha biylk akimin motora F55- [Asiri
zamani] yuk uyari zamani] siiresince aktiginda alarm

sinyali olusturur.

F56 A238 [Asin yuk 0~1 Bu parametre motor asiri yuklendiginde 1 10-2
hata suriicu cikisini kapatir.
segimi]

F57 A239 [Asirn yuk 30 ~ 200 Bu parametre asiri yuk akim miktarini 180
hata [9%6] ayarlar.
seviyesi] Deger H33- [Motor nominal akimi] ‘nin

ylzdesidir.

F58 A23A [Asin yuk 0~ 60 Bu parametre F57- [Asiri yuk hata seviyesi] | 60
hata [San] akimi motora F58- [AsIr yuk hata zamani]
zamani] suresince aktiginda sirtic ¢ikisini kapatir.

9: Bu parametreyi goruintilemek icin F50 ‘yi 1 ‘e ayarlayin.
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® [Fonksiyon grubu 1

LED oo Min/ Fabrika =~ Salsma :
Oster fileloiz esme Par_amgtre Max Tanim varsayilan sirasinea Sayfa
9 Adresi ismi - - .| degistirile
ge aralig degerleri bilme
F59 A23B [Durmayi 0~7 Bu parametre hizlanma sirasinda 0 X 10-3
énleme hizlandirmayi, sabit hizda ¢alisma
o sirasinda yavaslatmayi ve yavaslama
segimi]
sirasinda yavaslatmayi durdurur.
Yavaslama | Sabit Hizlanma
sirasinda calisma sirasinda
sirasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
o - - -
1 - - v
2| - v -
3 - v v
4| v - -
5/ v - v
6| v v -
7| v v v
F60 A23C [Durmayi 30 ~ Bu parametre Hizlanma, Sabit veya 150 X 10-3
onleme 200 Yavaslama ¢alismasi sirasinda durma
seviyesi] [%0] onleme fonksiyonunu etkinlestirmek icin
akim miktarini ayarlar.
Ayarlanan deger H33- [Motor nominal
akimi] ‘nin ylizdesidir.
F61 A23D [Yavaglama | 0~1 Yavaslama esnasinda durmayi 6nleme 8-26
D esnasinda ¢alismasinda, ¢ikis gerilimini sinirlamak
durmayi istiyorsaniz, 1 ‘i segin
onleme
esnasinda,
gerilim
sinirlama
segimi
F63 A23F [Yukari/ 0~1 Bu parametre yukari/asag! isletimi 0 X 8-4
asag! esnasinda belirtilen frekansin kaydedilip
frekans kaydedilmeyecegine karar verir.
kaydetme 1 segcildiginde, yukari/asagi frekansi F64
segimi] ‘te kaydedilir.
F64 A240 [Yukari/ Eger F63 ‘te ‘“Yukari/asagi frekans 0.00 X 8-4
asag! kaydet’ secilmisse, bu parametre suriicu
frekans durmadan veya yavaslamadan 6nce
kaydet] frekansi kaydeder.
F65 A241 [Yukari/ 0~2 Yukari-asag! modunu Ug¢ sey arasindan 0 X 8-5
asag! mod secebiliriz
secimi] 0 Hedef frekansini Azami/Asgari
frekans standardi olarak artirir
1 Kenar tetikleme ile adim frekansi
kadar artirir
2 1 ve 2 ‘nin birlesimi olarak ¢alisir

D: F59 'un bit 2 ‘si 1 olarak ayarlandiginda belirtilir.
2: Bu parametreyi goriintiilemek icin F63 ‘Ui 1 ‘e ayarlayin.
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® Fonksiyon grubu 1

F66 A242 [Yukari- 0~400[ | F65 1 veya 2 olarak segildiginde, 0.00 8-5
asagiadim | HZ] frekansin artirlmasi veya azaltilmasi bu
frekansi] deger kadar olacaktir
F70 A246 [Cekis 0~3 0 Sirici ¢ekis modu olarak 0 8-28
calismasi calismaz
mod secimi] 1 V1(0~10V) giris cekis calismasi
1(0~20mA) giris ¢ekis calismasi
V1(-10~10V) giris cekis
calismasi
F71 A247 [Cekis hizi] | 0~100[ | Cekis hizini ayarlar 0.00 8-28
%]
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® [Fonksiyon grubu 2

HO A300 [Ziplama 0~95 Ziplamak i¢in kod numarasini 1 4-8
kodu] ayarlar.
H1 A301 [Hata - Hata anindaki hata tirleri, frekans, nOn 9-4
gecmisi 1] akim ve Hizlanma/Yavaslama
H 2 A302 [Hata _ durumu hakkinda bilgi depolar. En non
gecmisi 2] son hata otomatik olarak H 1- [Hata
gecmisi 1] ‘de depolanir.
H3 A303 [Hata - nOn
gecmisi 3]
H4 A304 [Hata - nOn
gecmisi 4]
HS5 A305 [Hata - nOn
gecmisi 5]
H6 A306 [Hata 0~1 H 1-5 ‘te kaydedilen hata ge¢misini | O
gecmisini temizler.
sifirla]
H7 A307 [Bekleme 0.1~400 | Calisma frekansi belirlendigi 5.00 8-7
frekansi] [Hz] zaman, H8- [Bekleme zamani]
sirasinda motora bekleme frekansi
uygulandiktan sonra motor
hizlanmaya baslar.
[Bekleme frekansi] F21- [Azami
frekans] ve F23- [Baslangig
frekansi] dahilinde ayarlanabilir.
H8 A308 [Bekleme 0~10 Bekleme isletimi igin zamani 0.0
zamani] [san] ayarlar.
H10 A30A [Atlama 0~1 Makinanin yapisinda istenmeyen 0 7-22
frekansi yankilanma ve titresimi 6nlemek igin
segimi] atlanacak frekans araligini ayarlar.
[Atlama 0.1~400 | Calisma frekansi H11 ‘den H16 ‘ye | 10.00
frekansi alt | [Hz] kadar olan aralik dahilinde
sinirt 1] ayarlanamaz. Dlsuk numarall
[Atlama parametrelerin frekans degerleri 15.00
frekansi yuksek numarall olanlarinkinden
dst sinir 1] daha ylksege ayarlanamaz. F21 ve
F23 araligi dahilinde ayarlanabilir.
[Atlama 20.00
frekansi alt
sinirt 2]
[Atlama 25.00
frekansi
st sinir 2]
[Atlama 30.00
frekansi alt
sinirt 3]
[Atlama 35.00

I: Yalnizca H10 1 ‘e ayarli iken géruntilenir. # H17, H18 F2, F3 1 ‘e ayarl iken kullanilir (S-egrisi).

frekansi
st sinin 3]
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® [Fonksiyon grubu 2

H17 A3ll [S-Egrisi 1~100 | Hizlanma/yavaslama esnasinda baslangicta egri 40 7-15
hlzlanlma/ [%] olusturmak igin hiz referans degeri ayarlayin. Eger
)t;z\;?:nzrlga yuksek ayarlanirsa, dogrusal bélge daha kiigik
tarafi] olur.
H18 A312 [S-Egrisi 1~100 | Hizlanmal/yavaslama esnasinda sonda egri 40
hizlanma/ [%] olusturmak icin hiz referans degeri ayarlayin. Eger
yavaslama yuksek ayarlanirsa, dogrusal bélge daha kiigik
son tarafi] olur.
H19 A313 [Giris/cikis 0~3 0 Etkin 1 Cikis fazi koruma 0 10-4
fazi kayip degil
koruma 2 | Girig 3 Girig/cikis
secimi] fazi fazi koruma
koruma
H20 A314 [Glg 0~1 Bu parametre drv 1 veya 2'ye ayarlandiginda 0 7-11
acilinca etkinlesir (Kumanda terminali aracilhidiyla
calistirma Calistir/Durdur).
secimi] FX veya RX terminali ON iken AC giicu
uygulandiktan sonra motor hizlanmaya baslar.
H21 A315 [Hata 0-~1 Bu parametre drv 1 veya 2 ‘ye ayarl iken etkinlesir | 0 7-11
sifirlamadan (Kumanda terminali araciligiyla Calistir/Durdur).
sonra tekrar FX veya RX terminali ON iken hata durumu
baslatma sifirlandiktan sonra motor hizlanir.
segimi]
[HizArama | 0~ 15 | Bu parametre surticl gerilimini calisan motora ¢ikis | 0 8-17
Secimi] yaptiginda herhangi bir hatay! 6nlemek igin

kullanilir.

1. H20- | 2. 3. 4.
[Giig Anlik glic | Hatadan | Normal
acllinca | arizasi sonra hizlanma
galisma] | sonrasinda | calisma
tekrar
calisma
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0|- . . -
1 |- - - v
2 |- - v -
3 |- - v v
4 |- v - -
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® [Fonksiyon grubu 2

1. H20- | 2. 3. 4. 8-17
[Giig Anlik giic | Hatadan | Normal
agllinca | arizasi sonra tr:;Ian
galisma] | sonrasinda | calisma
tekrar
calisma
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
5 - v - v
6 B v v -
7 B v v v
8 v - B -
9 v - v
10 v v -
11 v - v v
12 v v - -
13 v v B v
14 v v v -
15 v v v v
H23 A317 [Hiz arama | 80~20 | Bu parametre hiz arama esnasinda akim 100 8-17
esnasinda | O miktarini snirlar.
akim [%0] Ayarlanan deger H33- [Motor nominal akimi] ‘nin
seviyesi] ylzdesidir.
H24 A318 [Hizarama | 0~999 | Hiz Arama PI kontrolu igin kullanilan Oransal 100
esnasinda | 9 kazanctir.
P kazanci ]
H25 A319 [Hiz arama | 0~999 | Hiz Arama PI kontrolu icin kullanilan Integral 200
esnasinda | 9 kazangtir.
| kazanci]
H26 A31A [Otomatik | 0~10 | Bu parametre bir hata olustuktan sonra tekrar 0 8-20
tekrar calisma deneme sayisini ayarlar.
calisma Hata, tekrar calisma denemelerini sayica gegerse
deneme otomatik tekrar calisma etkisizlesir.
sayisi] Bu fonksiyon [drv], 1 veya 2 ‘ye ayarli iken

etkindir { Kumanda terminali araciligiyla
Calistir/Durdur }.

Aktif koruma fonksiyonu esnasinda etkisizlesir
(OHT, LVT, EXT, HWT vb.).
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® Fonksiyon grubu 2

H27 A31B [Otomatik 0~60 [san] Bu parametre tekrar ¢alisma
tekrar calisma denemeleri arasindaki zamani
zamani] ayarlar.

H30 A31E [Motor tipi 0.2~ 22.0 0.2 0.2kW
segimi] - ~

22.0 22.0kw

H31 A31F [Motor kutup 2~12 Bu ayar suruct grubunda rPM
sayisi] araciligiyla goruntdlenir.

H32 A320 [Kayma 0~10 x
frekansi] [Hz] fS = fr - M

120
Burada, fs = Kayma
frekansi
fr= Nominal frekans
'PM = Motor etiket devir ‘i
P = Motor kutup sayisi

H33 A321 [Motor nominal | 0.5~150 Etiket Ustiindeki motor nominal
akimi] [A] akimi girin.

H34 A322 [YUksiiz Motor | 0.1~ 50 [A] Motor saftina baglanmis olan yuk
Akimi] ¢ikarildiktan sonra motor nominal

devir ile dondigunde tespit edilen
akim degerini girin.

H34 — [Yiuksiiz Motor Akimi] ‘nin
Olgulmesi zor oldugu zaman
nominal akim degerinin 50% ‘sini
girin.

H36 A324 [Motor verimi] 50~100 Motor verimini girin (motor

[9%0] etiketine bakin).

H37 A325 [YUk ataleti 0~2 Motor ataletine uygun olarak

seviyesi] asagidakilerden birini segin.
0 10 defadan az
1 10 defa civari
2 10 defadan fazla

1.0

8-20

8-16

8-1

Bl: H30 siirticti giictine bagl olarak ayarldir.

I: H32 ~ H36 fabrika varsayilan degerleri OTIS-LG motoruna bagli olarak ayarlanir.
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® [Fonksiyon grubu 2

H39 A327 [Tetikleme 1~15 | Bu parametre motorun duyulan sesini, | 3 8-21
frekans [kHz] suriicuden elektriksel gurulti
segimi] yayilimini, siirict i1sisini ve kagak
akimi etkiler. E§er ayarlanan deger
yiiksekse, suriict sesi daha az ancak
suriicuden gelen elektriksel gurdltt ve
kacak akim daha buytk olacaktir.
H40 A328 [Kontrol 0~3 0 {Gerilim/frekans Kontrolu} 0 7-17
;Teo?rl;i] 1 | {Kayma telafi kontrolu} 8-8
¢ 3 {Sensorsuz vektor kontrol} 8-15
H41 A329 [Otomatik 0~1 Eger bu parametre 1 ‘e ayarli ise, H42 | 0 8-14
ayarlama] ve H44 parametrelerini otomatik olarak
Olger.
H42 A32A [Stator 0 ~ 28 | Motor stator direncinin degeridir. -
direnci (Rs)] | [Q]
[Kagak 0~ Statorun ve rotorun kacak -
induktans 300.0 | induktansidir.
(Lo)] [mH]
0~ Sensorsiz kontrol igin P kazanci 1000
P kazanci] 32767
Sensorsiz kontrol igin | kazanci 100
kazanci]
100~2 | Sensdrsiiz modda gikis torkunu 180.0
tork siniri] 20[%] | sinirlar.
H48 A330 PWM mod 0~1 Siriict akim kagagini sinirlandirmak 0 8-30
segimi istiyorsaniz, 2 faz PWM modunu segin.
Normal PWM moduna kiyasla
elektriksel gurlltl daha fazladir.
0 Normal PWM modu
1 2 faz PWM modu
H49 A331 PID segimi 0~1 PID kontrolunun kullanilip 0 8-10
kullaniimayacagini secer
[PID geri 0~1 0 Terminal | girisi (0 ~ 20 mA) 0 8-10
besleme 1 | Terminal V1 girisi (0 ~ 10 V)
segimi]
[PID igin P 0~ PID kontrolu icin kazanclari ayarlar. 300.0
kazanci] 999.9
[%]
[PID igin 0.1~32 1.0
Integral .0
zaman] [san]
[PID D 0~ 0.0
kazanci igin | 30.0
Diferansiyel | [san]
zamani]
[PID kontrol | 0~1 PID kontrol modunu secer 0 8-10
modu 0 | Normal PID kontrolu
segimi]

I: Bu parametreyi goruntilemek icin H40 3 (Sensorsiiz vektor kontrolu)'na ayarlanmalidir.

1 Sireg¢ PID kontrolu

I: Bu parametreyi goruntilemek icin H40 1 (PID kontrolu) ‘na ayarlanmalidir.
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® [Fonksiyon grubu 2

H60 A33C

A340

[PID cikis

400

Bu parametre PID kontrolu iginden

frekansi tst ¢ikis frekansi miktarini sinirlandirir.
siniri] [Hz] Deger F21 — [Azami frekans] ve F23
[PID cikis 0.1~ — [Baslangi¢ frekansi] araligi 0.50
frekans alt 400 dahilinde ayarlanabilir.
siniri] [Hz]
[PID standart 0~4 PID standart degerini seger. 0 8-10
deger secimi] Standard deger surtict grubunun
“rEF” ‘sinde belirtilir.
0 Tus takimi dijital ayar 1
1 Tus takimi dijital ayar 2
2 V1 terminal ayari 2: 0~10V
3 | terminal ayari: 0~20mA
4 RS-485 haberlesmesi olarak
ayar
PID kontrol 0~1 Standart degerin veya geri besleme 0
birimi se¢imi miktarinin birimini secer.
0 Frekans[Hz]
1 Yiizde[%]
[Kendini test 0~3 0 Kendini test etkin degil 0 8-22
segimi] 1 IGBT hatasi/toprak hatasi
2 Cikis fazi kisa & acik/ devre
toprak hatasi
3 Toprak hatasi (Bu ayar sirici
glict 11kW ‘tan daha fazla
oldugunda etkin degildir)
[Uyku gecikme | 0~2000[ | PID kontroliinde uyku gecikme 60.0 8-13
zamani] s] zamannni ayarlar.
[Uyku frekansi] | 0~400[ | PID kontroliinde uyku fonksiyonu 0.00
Hz] calistirirken uyku frekansini ayarlar.
Azami frekanstan(F21) daha fazla
ayarlayamazsiniz
[Uyanma 0~100[ | PID kontrolinde uyanma seviyesini 35.0
seviyesi] %] ayarlar.
[KEB surucusi | 0~1 KEB surucusinu ayarlar. 0 8-28
segimi]
[KEB eylem 110~14 | Seviyeye gore KEB eylem baslama 125.0
baslama 0[%] seviyesini ayarlar.
seviyesi]
[KEB eylem 110~14 | Seviyeye gore KEB eylem sonlanma | 130.0
sonlanma 5[%] seviyesini ayarlar.
seviyesi]

Y'H49 ‘u 1 olarak ayarlayin
2 H64(KEB stiriicti se¢imi) 1 olarak ayarlandi ~ ginda gésterilir
(Cinlama sesi girisini yukledikten sonra gug¢ kesintisinde KEB ¢alismaz (10% civart)).
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® [Fonksiyon grubu 2

. Fabrika Calisma
Haberl Min/
LED . varsaylla = sirasinda :
gosterge Aejrn;;:‘i Parametre ismi al:/;tl)s | Tanim n degistirilebi Sayfa
9 degerleri Ime
H67 A343 [KEB eylem 1~2000 | KEB eylem kazancini ayarlar. 1000 X 8-28
kazanci] 0
H70 A346 [Hizlanma/ 0~1 0 Azami frekans (F21) ‘a gore. 0 X 7-12
Yavaslama igin
frekans 1 Fark frekansina gore
referansi]
H71 A347 [Hizlanma/ 0~2 0 Ayarlanabilir birim: 0.01 1 O 7-13
Yavaglama saniye.
zaman birimi] 1 Ayarlanabilir birim: 0.1 saniye.
2 Ayarlanabilir birim: 1 saniye.
H72 A348 [Gug 0~15 Bu parametre giris glict ilk 0 (@) 9-2
aclldiginda uygulandiginda tus takimi tGzerinde
gosterge] gorintilenecek parametreyi secer.
0 Frekans komutu
1 Hizlanma zamani
2 Yavaslama zamani
3 Kontrol modu
4 Frekans modu
5 Cok adimli frekans 1
6 Cok adimli frekans 2
7 Cok adimli frekans 3
8 Cikis akimi
9 Motor deviri
10 Sirict DC bara gerilimi
11 Kullanici gésterge segimi
(H73)
12 Hata gostergesi
13 Motor doénis yonl segimi
14 Cikis akimi 2
15 Motor deviri 2
16 Sdrlct DC bara gerilimi 2
17 Kullanici gosterge secgimi 2
H73 A349 [Gbzlemleme 0~2 vOL - [Kullanici gbsterge segimi] 0 (@) 9-2
birimi se¢imi] araciligiyla asagidakilerden birisi
g6zlemlenehilir.
0 Cikis gerilimii [V]
1 Cikis glicu [kW]
2 Tork [kgf Om]
H74 A34A [Motor devir 1~ Bu parametre motor doénis hizini 100 @] 9-1
kazang 1000 (d/dak) mekanik hiza (m/dak)
gOstergesi] [%0] degistirmek ve onu goriintilemek igin
kullanihr.
H75 A34B [DB direng 0~1 0 Sinirsiz 1 0] 10-8
¢alisma orani
sinir segimi] 1 DB direncini H76 ayarlanan

zaman siresince kullanin.
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H76 A34C | [DB direnci 0~ Bir ¢alisma peryodunda 10 0]
¢alisma orani] | 30[%] etkinlestirilecek DB direnci igletim
oraninin ylizdesini ayarlayin.

[Sogutma fani | 0~1 0 Her zaman ON 0 (@] 8-30
denetimi] 1

Sicakligi suriict koruma sinir
sicakligindan yuksek
oldugunda ON kalir.

Yalnizca sicakhgi sirtici
koruma sinirindan daha
disik oldugunda ¢alisma
esnasinda etkinlegtirilir.

H78 A34E | [Sogutmafani | 0~1 0 Sogutma fani arizalandiginda | O o 8-31
arlzalllandlglnd surekli calisma.
a calisma
ydgnte?ni 1 Sogutma fani arizalandiginda
secimi] ¢alisma durdurulur.

H79 A34F [S/W slrimii] 0~ 10.0 | Bu parametre surtict yazilim 1.0 X -

surimuani gorintller.
[2.motor 0~ 117-124 parametreleri 12 {2.motor 5.0 0] 8-21
Hizlanma 6000 secimi} ye ayarlandiktan ve secilen
zamani] [sec] terminal ON olduktan sonra bu
[2.motor parametreler aktif olur. 10.0 o
Yavaglama
zamani]
[2.motor temel | 30 ~ 60.00 X
frekans] 400 [Hz]
[2.motor V/F 0~2 0 X
sablonu]
[2'motor ileri 0~15 5 X
tork artisi] [%]
[2.motor geri 5 X
tork artisi]
[2motor durma | 30~150 150 X 8-21
onleme [%0]
seviyesi]
istisna: SV004iG5A-2/SV004iG5A-4 dodal 1s1 yayma tipi oldugundan, bu kod gizlidir.
:117~124 12 (2. motor secimi) olarak secildiginde belirtilir.

[1 dak. 50~200 150 o
suresince 2. [%]
motor
Elektronik isi
seviyesi]
[Surekli olarak | 50~150 100 0]
2. motor [%]
Elektronik 1si
seviyesi]
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H90 A35A | [2. motor 0.1~100 26.3
nominal akim] | [A]
Ho1Y A35B | [Okunan 0-~1 Parametreleri stiriiciiden kopyalayin | 0 8-32 .
parametre] ve uzak yikleyiciye kaydedin.
H92 A35C [Parametre 0~1 Parametreleri uzak yikleyiciden 0
yazma] kopyalayin ve siriciye kaydedin.
H93 A35D [Fabrika 0~5 Bu parametre, parametreleri fabrika 0 8-32
degerlerini degerlerine atamak icin kullanilir.
atama] 0 _
1 Bitun parametre gruplarina
fabrika degerleri ilk deger
olarak atanir.
2 Yalnizca Surici grubuna
fabrika degerleri atanir.
3 Yalnizca Fonksiyon grubu 1 ‘e
fabrika degerleri atanir.
4 Yalnizca Fonksiyon grubu 2
‘ye fabrika degerleri atanir.
5 Yalnizca I/O grubuna fabrika
degerleri atanir.
H94 A35E [Sifre kaydi] 0~ H95-[Parametre Kilidi] i¢in sifre. Hex | O 8-33
FFFF degeri olarak ayarlayin.
H95 A35F [Parametre 0~ Bu parametre H94 'te kayith olan 0 8-33
kilidi] FFFF sifreyi tuslayarak parametreleri

kilitleyebilir veya kilidini agabilir.

UL (Kilit Parametre degisikligi

acma) yapilabilir

L (Kilitteme) | Parametre degisikligi
yapilamaz

B Ho1,H92 parametreleri Uzak secenegi kurulu oldugunda géritulenir.
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® Girig/gikis grubu

. lisma
Haberles . Fabrika e
..LED me Par_amgtre LAl Mvax Tanim varsayllan S"?.S".]qa Sayfa
gosterge . ismi araligi 9 .| degistirile
Adresi degerleri .
bilme
10 A400 [Ziplama 0~87 Ziplanacak kod numarasini ayarlar. 1 0] 4-8
kodu]
|12 A402 [NV giris 0~-10 NV (-10V~0V) girisinin asgari 0.00 (0] 7-2
Asgari V] gerilimini ayarlar.
gerilimi]
13 A403 [12ye 0~ 400 NV girisinin asgari geriliminde sirtici | 0.00 (0]
karsilik gelen | [Hz] ¢ikisi asgari frekansini ayarlar.
frekans]
|14 A404 [NV giris 0~-10 NV girisinin azami gerilimini ayarlar. 10.0 (0]
Azami gerili] | [V]
15 A405 [I'4 ‘e karsilik | O ~ 400 NV girisinin azami geriliminde suriici | 60.00 (@)
gelen [HZ] cikisl azami frekansini ayarlar.
frekans]
16 A406 [V1 girisiicin | 0 ~ 9999 V1 girisi (0 ~ +10V) ‘nin dahili filtre 10 @) 7-2
filtre zaman zaman sabitini ayarlar.
sabiti]
17 A407 [V1 girisi 0~10 V1 girisinin asgari gerilimini ayarlar. 0 (0]
Asgari V]
gerilimi]
18 A408 [17'ye 0~ 400 V1 girisinin asgari geriliminde sirtct | 0.00 (@)
karsilik gelen | [Hz] cikig asgari frekansini ayarlar.
frekans]
19 A409 [V1 girisi 0~10 V1 girisinin azami gerilimini ayarlar. 10 (0]
Azami V]
gerilimi]
110 A40A [19 ‘akarsilik | O~ 400 V1 girisinin azami geriliminde suriici 60.00 (@)
gelen [Hz] ¢ikisi azami frekansini ayarlar.
frekans]
111 A40B [I girisi icin 0~ 9999 | girisi icin giris boluminun dahili filtre | 10 (@) 7-4
filtre zaman zaman sabitini ayarlar.
sabiti]
112 A40C [l girisi 0~20 | girisinin asgari akimini ayarlar. 4.00 (@)
Asgari akim] | [mA]
113 A40D [112 ‘ye 0~ 400 | girisinin asgari akiminda sdrici 0.00 (@)
karsilik gelen | [Hz] ¢ikis asgari frekansini ayarlar.
frekans]
114 A40E [I girisi Azami | 0 ~ 20 | girisinin azami akimini ayarlar. 20.00 (@)
akim] [mA]
115 A40F [114°e 0~ 400 | girisinin azami akiminda siiriicii ¢ikis | 60.00 ) 7-4
karsilik gelen | [Hz] azami frekansini ayarlar.
frekans]
116 A410 [Analog Girig | 0 ~2 0: Etkin degil 0 (@) 10-7
Sinyal kaybi 1: Ayarlanan degerin yarisinin altinda
icin kriterler] etkinlesir.
2: Ayarlanan degerin altinda etkinlesir.
117 A411 [Cok 0~27 0 ileri calisma komutu 0 (@) 7-8
fonksiyonlu
giris terminali
P1 tanimi] 1 Geri ¢alisma komutu
118 A412 [Cok 2 Acil Durma Hatasi 1 0] -
fonksiyonlu
giris terminali
P2 tanimi] 3 Hata olustugunda sifilama -
{RST}
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® Girig/cikis grubu

119

A413

[Cok
fonksiyonlu
giris terminali
P3 tanimi]

120

A414

[Cok

fonksiyonlu
giris terminali
P4 tanimi]

121

A415

[Gok

fonksiyonlu
giris terminali
P5 tanimi]

122

A416

[Cok

fonksiyonlu
giris terminali
P6 tanimi]

123

A417

[Cok

fonksiyonlu
giris terminali
P7 tanimi]

124

A418

[Cok

fonksiyonlu
giris terminali
P8 tanimi]

4 JOG ¢alisma komutu 8-3
5 Cok adimli frekans — Duslik 7-7
6 Cok adimli frekans — Orta
7 Cok adimli frekans — Yuksek
8 Coklu Hizlanma/Yavaglama — 7-14
Dusuk
9 Coklu Hizlanma/Yavaglama —
Orta
10 Coklu Hizlanma/Yavaglama —
Yiksek
11 Durma esnasinda DC fren 8-2
12 2. motor segimi 8-21
13 -Ayrilmis- -
14 -Ayriimis- -
15 Yukari- | Frekans artirma 8-4
asagi (YUKARI) komutu
16 Frekans azaltma
(ASAGI) komutu ‘
17 3-kablo baglantisi 8-7
18 Harici hata: A Baglantisi (EtA) 10-5
19 Harici hata: B Baglantisi (EtB)
20 Kendini test fonksiyonu 8-22
21 | PID kontrolundan V/F 8-10
kontroluna degistirme
22 | 2. kaynak 8-24
23 Analog Tutma 7-6
24 Hizlanma/Yavaslama 7-16
Etkisizlestir L
25 | Yukari/Asagi Frekans ilk deger 8-4
atama kaydet ‘
26 JOG-FX 8-3
27 JOG-RX

* Harici hata A/B kontag! i¢in “B6lim 14 Hata giderme ve bakim” ‘a bakin.

* Her bir cok fonksiyonlu giris terminali farkl olarak ayarlanmalidir.
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® Giris/gikis grubu

125 A419 [Giris BIT |BIT |BIT |BIT | BIT |BIT |[BIT |BIT |0 o 9-3
terminali 7 6 5 4 3 2 1 0
durum
gostergesi] | pg p7 |P6 |P5 | ps |P3 |P2 |P1

126 A41A [Cikis BIT1 BITO 9-3
terminali
durum 0 o
gOstergesi] 3AC MO

127 A41B [Cok 1~ 15 | Deger yuksek ayarlanirsa, Giris 4 0] -
fonksiyonlu terminalinin duyarliigi daha
Giris yavaslamaktadir.
terminali
icin
filtreleme
zamani]

130 A41E [Cok 0~ F21 - [Azami frekans] ‘tan daha bilyuge 30.00 7-7
adimli 400 ayarlanamaz. o

frekans 4] | [Hz]

131 A41F [Cok 25.00
adimh 0]
frekans 5]
132 A420 [Cok 20.00
adimh 0]
frekans 6]
133 A421 [Cok 15.00
adimh 0]
frekans 7]
134 A422 [Coklu 0~ 3.0 o 7-14
Hizlanma 6000
zamani 1] | [san]
135 A423 [Coklu 3.0
Yavaslama
zamani 1]

136 A424 [Coklu 4.0
Hizlanma
zamani 2]
137 A425 [Coklu 4.0
Yavaslama
zamani 2]

138 A426 [Coklu 5.0
Hizlanma
zamani 3]
139 A427 [Coklu 5.0
Yavaglama
zamani 3]

140 A428 [Coklu 6.0
Hizlanma
zamani 4]
141 A429 [Coklu 6.0
Yavaglama
zamani 4]
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® Giris/gikis grubu

142 A42A [Coklu 7.0
Hizlanma
zamani 5]
143 A42B [Coklu 7.0
Yavaglama
zamani 5]
144 A42C [Coklu 8.0
Hizlanma
zamani 6]
145 A42D [Coklu 8.0
Yavaglama
zamani 6]
146 A42E [Coklu 9.0
Hizlanma
zamani 7]
147 A42F [Coklu 9.0
Yavaglama
zamani 7]
150 A432 [Analog 0~3 Cikis 10[V] cikis 0 o 9-6
¢ikis birimi birimi
secimi] 200V 400V
0 Cikis Azami frekans
frekansi
1 Cikis 150 %
akimi
2 Cikis AC 282V AC 564V
gerilimi
3 Siriicu DC 400V DC 800V
DC bara
gerilimi
151 A433 [Analog 10~20 | 10V lzerine temellendirilmis. 100 0] 9-6
cikis 0
seviye [%]
ayarlama]
152 A434 [Frekans 0~ 154 veya 155 0-4 ‘e ayarlandiginda 30.00 9-7
algilama 400 kullantlir. o
seviyesi] [Hz] F21 ‘den daha yiksege ayarlanamaz.
153 A435 [Frekans 10.00
algilama
bant ©
genisligi]
154 A436 [Cok 0~19 |0 FDT-1 12 0] 9-8
fonksiyonlu 1 EDT-2
cikis -
terminali 2 | FDT3 9-9
secimi] 3 | FDT-4 17
I55 A437 [Cok 4 FDT-5 9-10
fonksiyonlu -
réle 5 Asiri yuk (OLt) 9-10
secimi] 6 | Striict asir yukli (I0Lt)
7 Motor durma (STALL)
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® Giris/gikis grubu

8 Asiri gerilim hatasi (Ovt)

9 Dusik gerilim hatasi (Lvt)

10 | Surtct agir 1sinma (OHt)

11 | Komut kaybi

12 | Galisma esnasinda

13 | Durma esnasinda

14 | Sabit caligma esnasinda

15 | Hiz arama esnasinda

16 Calisma sinyali girisi icin bekleme
zamani

17 | Gok fonksiyonlu réle secimi

18 | Sogutma fani hatasi i¢in uyari

19 | Fren sinyali secimi

9-11
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®  Girig/Cikis Grubu

156 A438 [Hata rélesi 0~7 H26— Dusuk Dustk 2 (0] 9-7
cikisi] [otomatik gerilim gerilim
tekrar hatasi hatasi
baslatma disinda | olustugun
deneme hata da
sayisl] olustugu
ayarlandig! | nda
nda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
157 A439 [Haberlesme 0~3 Cok fonksiyonlu Cok 0 0] 9-12
hatas! réle fonksiyonlu
olustugunda . cikis te.rmlnall
¢ikis terminali Bit1 Bit0
secimi] 0 - -
1 - v
2 v -
3 v v
159 A43B [Haberlesme | 0 ~1 | Haberlesme protokoluni ayarlayin. 0 X 11-2
protokolu
segimi] 0 | Modbus RTU
1 | LSBUS
160 A43C [Sartcu 1~ RS485 haberlesmesi icin siriict 1 0] 11-2
adresi] 250 adresini ayarlayin
161 A43D [Haberlesme | 0~ 4 RS485 ‘in haberlesme hizini segin. 3 0] 11-2
hzi] 0 | 1200 [bps]
1 | 2400 [bps]
2 | 4800 [bps]
3 | 9600 [bps]
4 | 19200 [bps]
162 A43E [Frekans 0~2 Frekans komutu V1 /I terminali veya 0 (0] 10-7
komutu RS485 araciligiyla verildiginde
kaybindan kullantlir.
sonra 0 | Komut kaybolmadan 6nceki
gallg.tlrma_ ] frekansta sirekli calis.
modu segimi
¢ 1 | Serbest durus (Cikis kesmesi)
2 | Durmak icin yavasla
163 AA3F [Frekans 0.1~ Bu, surtcunun giris frekans komutu 1.0 0] 10-7
komutu 120 bulunup bulunmadigini belirledigi
kaybindan [san] zamandir. Bu zaman esnasinda
sonra frekans komut girisi yoksa, siirticti 162
bekleme ‘de secilen mod araciligiyla isletime
zamani] baslar.
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164 A440 [Haberlesme | 2 ~ Haberlesme zamani 5 -
zaman ayari] | 100
[ms]
165 Adal Ll?t?gtya/“ﬁtop Protokol ayarlandiginda, haberlesme o )
y bicimi ayarlanabilir.
0 | Parity: Yok, Stop Biti: 1
0~3 1 | Parity: Yok, Stop Biti: 2
2 | Parity: Cift, Stop Biti: 1
3 | Parity: Tek, Stop Biti: 1
166 A442 [Adres kaydi 5 11-11
oku 1]
167 A443 [Adres kaydi 6
oku 2]
168 Ad444 [Adres kaydi 7
oku 3]
169 A445 [Adres kaydi 8
oku 4] 0~422 Kullanici 8 farkl adrgs_e kada_r bilgiyi
39 kaydedebilir ve hepsini tek bir Oku
170 A446 [Adres kaydi komutu ile okuyabilir. 9
oku 5]
171 A447 [Adres kaydi 10
oku 6]
172 A448 [Adres kaydi 11
oku 7]
173 A449 [Adres kaydi 12
oku 8]
174 A44A [Adres kaydi 5 11-11
yaz 1]
175 A44B [Adres kaydi 6
yaz 2]
0~422 Kullanici 8 farkli adrese kadar bigiyi
176 A44C [Adres kaydi | 39 kaydedebilir ve hepsini tek bir Yaz | 7
yaz 3] komutu ile yazabilir.
177 A44D [Adres kaydi 8
yaz 4]
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178

A44E

[Adres kaydi
yaz 5]

179

A44F

[Adres kaydi
yaz 6]

180

A450

[Adres kaydi
yaz 7]

181

A451

[Adres kaydi
yaz 8]

[Fren agma
akimi]

0~180
[%]

Freni acacak akim seviyesini ayarlar.
H33 (motor nominal akimi) ‘nin
degerine gore ayarlanir

50.0

[Fren agma
gecikme
zamani]

0~10
[s]

Fren agma gecikme zamanini ayarlar.

1.00

[Fren agma
FX frekansi]

0~400
[Hz]

Freni acacak FX frekansini ayarlar

1.00

[Fren agma
RX frekansi]

0~400
[Hz]

Freni acacak RX frekansini ayarlar

1.00

[Fren
kapatma
gecikme
zamani]

0~19
[s]

Freni kapatacak gecikme zamanini
ayarlar

1.00

[Fren
kapatma
frekansi

0~400
[HZ]

Freni kapatacak frekansi ayarlar

2.00

8-26

. 154~155 19 (Fren sinyali) olarak secildiginde belirtilir.
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BOLUM 11 - RS485 HABERLE SMESI

11.1 Giris

Surdcl, PLC veya diger master moduliin programi tarafindan denetlenebilir ve gézlemlenebilir.
Surdculer veya diger slave cihazlar ¢oklu bir baglanti tarzinda RS-485 aginda baglanabilir ve tek bir
PLC veya PC tarafindan gozlemlenebilir veya denetlenebilir. Parametre ayari ve degisikligi PC
vasitasi ile yapilabilir.

® Ozellikler
Surici fabrika otomasyonu icin kolayca kullanilabilir ¢iinki isletim ve gézlemleme kullanici
programi tarafindan gerceklestirilebilir.

* Parametre degisikligi ve gézlemleme bilgisayar aracihdiyla yapilabilir.

(Orn: Hizlanma/Yavaslama zamani, Frek. Komutu vb.)

* RS485 referansinin arayuz tipi:

1) Surucunun diger herhangi bilgisayarlarla haberlesmesine imkan tanir.

2) 31 ‘e kadar surlcunin ¢oklu-baglanti sistemi ile baglanmasina imkan tanir.

3) Gurdltiye dayanikli araytz.
Kullanicilar RS232-485 surtculerinin herhangi bir tipini kullanabilir. Stricilerin tanimlamalari
ureticilere baghdir. Ayrintili bilgi igin stirict kilavuzuna bakin.

® Kurulumdan dnce
Kurulum ve isletimden 6nce, bu bélim tamamen okunmalidir. Aksi takdride, kisisel yaralanma veya
diger techizat hasarina sebep olabilir.

11.2 Ozellikler
Birim Tanim
Haberlesme ybntemi RS485
lletim bigimi Bus yontemi, Coklu Baglanti Sistemi
Uygulanabilir strtict SV-iG5A serisi
Donusturicl RS232 donustirici
Baglanabilir strculer Azami 31

iletim mesafesi

Azami 1,200m (700m icersinde tavsiye edilir)

Haberlesme hizi

19,200/9,600/4,800/2,400/1,200 bps secilebilir

Denetim yordami

Eszamansiz haberlesme sistemi (Asynchronous comm. system)

Haberlesme sistemi

Yar! ¢ift yonli system (Half duplex system)

Karakter sistemi ASCII (8 bit)

Bitis bit uzunlugu Modbus-RTU: 2 bit LS Bus: 1 bit
Toplam denetimi 2 byte

Parity denetimi Yok

Kurulum

Kontrol terminal blogunda S+, S- terminalleri kullanin

Guc¢ kaynagi

Surdci guc¢ kaynagindan yalitimli guc¢ kullanin
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11.3 Kurulum

® Haberlesme hattini baglama

RS-485 haberlegsme hattini striictiniin kontrol terminallerinin (S+), (S-) terminallerine baglayin.
Baglantiyi denetleyin ve surtciyd ACIK hale getirin.

Haberlesme hatti dogru olarak baglandiysa haberlesme ile ilgili parametreleri asagidaki sekilde
ayarlayin:

» DRV-03 [Calistirma modu]: 3(RS485)

» DRV-04 [Frek. modu]: 7(RS485)

I/0-60 [Surucu Adresi]: 1~250 (1 ‘den fazla sirucu bagliysa, her surtcu icin farkli

adresler kullandiginizdan emin olun)

I/0-61 [Haberlegsme hizi]: 3 (Fabrika ayari olarak 9,600 bps)

I/0-62 [Kayip Modu]: 0 - Eylem yok (Fabrika ayari)

I/0-63 [Kisa ara]: 1.0 san (Fabrika ayari)

I/0-59 [Haber. Prot]: 0 - Modbus-RTU, 1 - LS BUS

v v v Vv

® Bilgisayar ve sirtci baglantisi
Sistem yapilandirmasi

RS232/485
Cevirici

Surdci Surdci Surdci
#1 #2 #n

PC

o .

- Baglanacak suructlerin sayisi 31 surtcuye kadardir.
- Haberlesme hattinin uzunlugu azami 1200m ‘dir. Kararl haberlesmeyi temin etmek icin, uzunlugu
700m ile sinirlandirin.

11.4 igletim

® sletim adimlari

Bilgisayar ve surlcu baglantilarinindogru olarak yapildigini kontrol edin.

Surdcuye enerji verin. Ancak bilgisayar ve surtict arasindaki kararli haberlesme dogrulanana kadar
yuki surtciye baglamayin.

Sardcuyu kontrol edecek programi bilgisayardan veya plc den baslatin.

Surdciyu igletim programini kullanarak calistirin.

Haberlesme normal sekilde calismiyor ise “Sorun giderme” ‘ye bakin.

* SUrtcundn calistiriimasi icin “Kullanici programi” veya LS Industrial Systems tarafindan saglanan
“Drive View” programi kullanilabilir.
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11.5 Haberle sme protokolti (MODBUS-RTU)
Modbus-RTU protokolini kullanin (Acik protokol).

Bilgisayar veya diger kontrol tniteleri Master, sirlcller Slave olabilir. Strticii Master ‘dan Oku/Yaz
komutuna yanit verir.

Kod Tanim
0x03 Dahili adres kataguniu oku
Fonksiyon 0x04 Girig adres kitagiania oku
Kodu 0x06 Tek kituk yaz
0x10 Coklu kitik yaz
0x01 GECERSIZ FONKSIYON
0x02 GECERSIZ VERI ADRESI
Sira disi 0x03 GECERSIZ VERI DEGERI
durum 0x06 SLAVE CIHAZ MESGUL
Kodu Kullanici 1.Yazma Etkisiz (Address 0x0004 degeri O ‘dir).
0x14 2.Yalnizca Okunabilir veya Calisma esnasinda
tanimh
Program Yok.

11.6 Haberle sme protokolt (LS BUS)

® Temel bigcim

Komut mesaj (istek):

Komut mesaj| ENQ Surdci No. CMD Veri SUM EOT
(Istek): 1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes | 1 byte
Normal yanit ACK | SuriiciiNo. | CMD Veri SUM EOT
(Onay Yaniti)

1 byte 2 bytes lbyte | n*4bytes | 2bytes | 1 byte
Olumsuz yanit NAK | Sdrucid No. | CMD Hata kodu SUM EOT
(Olumsuz Onay Yaniti)

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes | 1 byte

Aciklama:

istek “ENQ” ile baslar ve “EOT” ile biter.

Onay Yaniti “ACK” ile baglar ve “EOT” ile biter.

Olumsuz Onay Yaniti “NAK” ile baslar ve “EOT” ile biter.
“Surucu Adresi” surtculerin numarasidir ve 2 byte ASCII-HEX seklinde belirtilir.

(ASCII-HEX: Hexadecimal ‘0’ ~ ‘9’, ‘A’ ~ ‘F ‘den mutesekkildir)

CMD: Buyuk harf

Karakter ASCII-HEX Komut
‘R’ 52h Oku
‘W’ 57h Yaz
X’ 58h Gozlemleme icin Istek
Y’ 59h Go6zlemleme icin Eylem

Veri: ASCII-HEX

Orn) Veri degeri 3000 oldugunda: 3000 (dec) - ‘0’ 'B’ 'B’ '8’h - 30h 42h 42h 38h
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BOLUM 12 -

SORUN GIDERME & BAKIM

12.1 Koruyucu fonksiyonlar.

/\  UYARI

Hata olu stugunda, hatanin silinebilmesinden dénce ariza sebebi d
Koruyucu fonksiyonun etkinli
techizata hasara sebep olabilir.

tzeltilmelidir.
gi muhafaza edilirse, Uriin 6mriinde azalmaya ve

® Hata Gostergesi ve bilgi

Tus takimi

Koruyucu

gOstergesi | fonksiyonlar Ve
77 Surdcunin c¢ikis akimi sirdcinin nominal akimindan daha fazla
= | | Asirt Akim < LY
LL L aktiginda suriict cikisini kapatir.
,r”-',-j Asiri Akim2 IGBT'nin kolu kisa devre ve c¢ikis kisa devre olustugunda, suricu
- cikisini kapatir.
rC Toprak hata | Toprak hatasi olustugunda ve toprak hata akimi srictnin dahili ayar

N
o
-
.‘l-

akimi

degerinden daha fazla oldugunda surtci ¢ikisini kapatir.

Suriict Agiri | Striicinin ¢ikig akimi nominal seviyeden daha fazla aktiginda (1
YUku dakika suresince 150%) suricu ¢ikisini kapatir.
7 Asirt Yiik Sdrdcunin cikis akimi akim sinir zamani (1 dak) ‘dan fazla sire
,,’: ,'- hgtaﬁ boyunca siriici nominal akiminin 150% ‘sinde akarsa sirtci ¢ikisini
- kapatir.
o Sogutucu hasar gérmis sogutucu fanindan veya sogutucu fandaki
,'-,’H,'- ild:lrjncgsf‘g’m yabanci cisimden dolayi asiri isinir ise sdrticl, sogutucunun sicakhgini
— algilayarak cikisini kapatir.
o Cikis Faz Bir veya daha fazla c¢ikis (U, V, W) fazi a¢ik oldugunda siriict ¢ikisini
,-','7,'- Ka b§| kapatir.  Surtcu cikisin faz kaybini denetlemek igin ¢ikis akimini
= Y algilar.
Motor yavaglamasi esnasinda DC bara gerilimi 400 V ‘tan daha
Asirt gerilim | YUksede cikarsa, suriicii gikigini kapatir. Bu hata gii¢ kaynagi
sing sisteminde ortaya ¢ikan agir gerilimden kaynakli olarak da meydana
gelebilir.
Diisiik DC bara gerilimi 180V altina duserse surici ¢ikisini kapatir. Cunku
er§ilim surdcundn giris gerilimi distugunde yetersiz tork veya motorun asiri
g Isinmasi meydana gelebilir.
Surdcunun dahili elektronik 1s1 elemani motorun asir1 IsSinmasini tespit
Elektronik 1s; | €J€r- Motor asirt yiiklenirse siriicii gikist kapatir. Sirtict, 4 ‘ten daha
L L fazla kutuba sahip bir motoru veya birden fazla motoru siirerken bu
fonksiyon motoru koruyamaz.
=) Girig faz R, S, T ‘den birisi aclk veya elektrolitik kapasitorin degismesi
L Ll ) | kaybi gerektiginde siriicu ¢ikisi kapatilr.
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® Hata Gostergesi ve Bilgi

Tus takimi Koruyucu

gOstergesi fonksiyonlar el

Kendini test IGBT hasari, ¢ikis fazi kisa devre, ¢ikis fazi toprak hatasi veya
arizasil cikis fazi acik hatasi olustugunda goruntilenir.
Parametre Kullanici ayar parametrelerinin hafizaya girilmesi basarisiz

1y
1y

kaydetme hatasi

oldugunda goruntulenir.

Surdcunin denetim devresinde bir hata olustugunda gaéruntlenir.

LI e) ) | Surtct donanim
I ok )| hatas
T 00 | Haberlesme Surdcl tus takimi ile haberlesemediginde géruntulenir.
L)) Hatasi
F Uzak tus takimi Sirici ve uzak tus takimi birbiriyle haberlesemedidinde
© - | | haberlesme goruntulenir. Suricl calismasini durdurmaz.
= hatasi
oy Tus takimi hatasi olustugunda suricu tus takimini sifirladiktan
i if0¢ | | Tus takimi hatasi | sonra gorintilenir ve bu durum belirli bir zaman muhafaza edilir.
D) | Sogutucu fan Sg:ﬂﬁfu;%?:ﬂucu faninda bir hata durumu olustugunda
) VUt | hatasi 9 '
Surdcunin acil durmasi icin kullanihr. EST terminali acildiginda
surdci cikisi derhal kapatir.
: A\ Tedbir
,': '-“'- Anlik kesilme
— FX veya RX terminali ACIK iken EST terminali kapatildiginda
surdci calismaya baslar.
o Cok fonksiyonlu giris terminali (117-124) 18 {Harici hata sinyal
C L L) | Harici hata A girisi: A (Normal Acik Baglanti)} ‘ya ayarlandiginda, stricu cikig!
L L 1) | baglant girisi kapatir.
o Cok fonksiyonlu giris terminali (117-124) 19 { Harici hata sinyal
L L | | Harici hata B girisi: B (Normal Baglanti Kapat)} ‘a ayarlandiginda, surtcu cikisi
L L L) | baglanti girigi kapatr.

Frekans komutu
kayboldugunda
¢calisma yontemi

Surict calhigmasi Analog giris (0-10V veya 0-20mA girisi) veya
(RS485) araciligiyla ayarlandiginda ve hig¢ sinyal
uygulanmadiginda, calisma 162 ‘de ayarlanan yonteme gore
yapilir (Frekans referansi kayboldugunda ¢alisma yontemi).

P
D
==

NTC acik

NTC bagli oimadiginda, cikislar kesilir.

Fren denetim
hatasi

Fren kontrolunda, nominal akim ayarlanan dederden daha disik
akarsa, fren acilmadan cikisi keser.
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12.2 Hata dizeltme

Tus takimi
gostergesi

Sebep

Duizeltme

-
(NI

Asirt Akim

3

/™\ Tedbir

Asiri akim hatasi olustugunda, surictnin icindeki IGBT ‘ye zarar vermemek igin
sebep kaldirildiktan sonra igletim baslatiimalidir.

Hizlanma/Yavaglama zamani yukin
GD?’si ile kiyaslandiginda ok kisadir.
YUk surict degerinden daha buyuktir.

Motor serbest calisiyorken surtci ¢ikisi
verilmistir.

Cikis kisa devre veya toprak hatasi
olusmustur.

Motorun mekanik freni ¢cok suratli
calismaktadir.

# Hizlanma/Yavaglama zamanini artirin.
= Surlcuyt uygun kapasite ile degistirin.
& Motoru durdurduktan sonra calismaya
devam edin veya H22 ‘yi kullanin.

# Cikis kablolarini denetleyin.
& Mekanik freni denetleyin.

' Tal) IGBT ‘nin yukari ve asagisi arasinda & |GBT 'yi denetleyin.
L L kisa devre olusur.

Asirt Akim2 | Surucu ¢ikiginda kisa devre olusur. & Cikis kablolarini denetleyin.
Hizlanma/Yavaglama zamani GD’ ile = Hizlanma/Yavaslama zamanini artirin.
kiyaslandiginda ¢ok suratlidir.

"o Sardcunin ¢ikis kablolarinda toprak = Cikis terminalinin kablolarini
L hatasi olusmustur. denetleyin.

g
)
S
)
=
>
o
)

akimi

Motorun yalitimi i1sidan dolay! hasar
gormustir.

# Motoru degistirin.

Sdrtci asin
yiki

o
O L

Asiri yik
hatasi

YUk suricu degerinden daha buyuktir.

Tork artis degeri cok buyuge
ayarlanmistir.

& Surlcu ve motorun kapasitesini
yukseltin veya yuk agirhdini azaltin.

& Tork artis degerini azaltin.

L
LH-U'L

Sartci asir
Isinmasi

Sogutucu sistemde hatalar vardir.

Eski sogutucu fan yenisiyle
degistirilmemistir.
Cevresel sicaklik cok yiiksektir.

& Sogutucu icinde tikanmis yabanci
cisimleri denetleyin.
& Eski sogutucu fani yenisiyle degistirin.

& Cevresel sicakhgi 50°C altinda tutun.

' Ial
i'-’LH.'

Cikis Faz
kaybi

Cikista manyetik devre kesici hatall
baglantisi
Hatali ¢ikis kablolamasi

& SUrldcunun ¢ikisindaki manyetik devre
kesicinin baglantilarini sikica yapin.

& Clkis terminalinin kablolarini
denetleyin

" a't' (x]

Sogutucu
fan hatasi

-l
"

Bir havalandirma araligina yabanci bir
cisim tikanmistir.

Sirici sogutucu fan degdistirmeden
kullanimdadir.

# Havalandirma araligini denetleyin ve
tikal cisimleri ¢ikarin.
® Sogutucu fani degistirin.
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® Hata diizeltme

Tus takimi
gOstergesi

Sebep

Duizeltme

oL
A

Asiri gerilim

Yavaslama zamani yikin GD?‘si ile
kiyaslandiginda ¢ok kisadir.

Sdrucu ¢ikiginda yukten geri besleme.
Hat gerilimi cok yiksektir.

& Yava§lama zamanini artirin.

= Dinamik Fren Birimi kullanin.
& Hat geriliminin degerini asip
asmadigini denetleyin.

Dusuk gerilim

Hat gerilimi disktdr.

Hatta, hat kapasitesinden daha biyuk
yuk baglanmistir (6rn: kaynak makinasi,
yuksek baslangi¢c akimina sahip motor
hatta baglanmistir).

Surlcunin giris tarafinda hatall
manyetik devre kesici.

& Hat geriliminin degerinin altinda olup
olmadigini denetleyin.

& Gelen AC hattinl denetleyin. Hat
kapasitesini yike karsilik gelecek
sekilde ayarlayin.

& Manyetik devre kesiciyi degistirin.

1y
D'
- -
~'-

Motor asiri iIsinmigtir.
YUk surict degerinden daha buyuktir.

ETH seviyesi cok dusuge ayarlanmistir.

& Yk agirligini ve calisma peryodunu
azaltin.

& Slrlclyu daha yuksek kapasiteyle
degistirin.

& ETH seviyesini uygun bir seviyeye

Elektronik 1si Surlcu kapasitesi yanlis bir sekilde ayarlayin.
secilmistir. & Dogru siricu kapasitesi segin.
Sdricit ¢cok uzun sureyle dusuk hizda < Ayri gu¢ kaynagina sahip bir
calismistir. sogutucu fan kurun.
CL0 I/O grubunda 120-124 ‘te “18 (Harici < Harici hata terminaline bagh
L hata-A)” ‘ya veya “19 (Harici hata -B)” devredeki hatanin sebebini veya harici
Harici hata A ‘ye ayarlanmig terminal ACIK ‘tir. hata girisinin sebebini bertaraf edin.
baglanti girigi
L
L
Harici hata B
baglanti girisi

Frekans
komutu
kayboldugunda
isletim yontemi

V1 ve | ‘'ya hig frekans komutu
uygulanmamis.

® V1 ve | ‘nin kablolamasini ve
frekans referans seviyesini denetleyin.

Uzak tus
takimi
haberlesme
hatasi

Sirdci tus takimi ve uzak tus takimi
arasinda haberlesme hatasi

& Haberlesme hatti ve konnektor
arasindaki baglantiyr denetleyin.

Fren denetim
hatasi

Fren a¢ akimi artik akmiyor.

% Motor Kapasitesini & Kablolamay:
denetleyin
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® Hata dizeltme

Koruyucu fonksiyonlar & sebep Tanimlar
o0 TIT r rr- = Yerel LSIS satig temsilcinizle irtibata
[ ) J[ ﬁ-n.'][ n.‘n‘n'J[ ﬁ.n.m] gegin.
Lr

0
EEP : Parametre kaydetme hatasi
HWT : Donanim hatasi
Err : Haberlesme hatasi
COM : Tus takimi hatasi
NTC : NTC hatasi

& AsIr yuk Koruma

IOLT : IOLT(Surlcu asiri yik hatasi) Koruma 1 dakika ve daha uzun siire boyunca sirtici nominal
akiminin 150% ‘sinde etkinlesir.

OLT : OLT F56 1 ‘e ayarlandiginda secilir ve F58 ‘de 60 san slresince F57[Motor nominal akimi]
‘nin 200% ‘Unde etkinlesir. Bu deger programlanabilir.

IG5A “A sirt hiz Koruma” ile birlikte sa  glanmaz.

a7



Temel calisma

- Notlar:
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